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1. Obsah sady

Elektrovolant

PA-3 Prijimac

Uhlovy senzor

Kamera

Soucasti baleni je i potfebna kabelaz, montazni komponenty a spinac.

2. Kontrola stroje

Kontrola fizeni:
o Zkontrolujte, opotfebeni pneumatik a vile prednich kol.
o Zkontrolujte tuhost fizeni.
» Pokud je fizeni tuhé, kdyz vozidlo stoji nebo jede, opravte pripadné
zavady cCerpadla oleje, hydraulického valce, ridici jednotky atd.:
o Zkontrolujte, jestli nejsou v loziskach fizeni nadmeérné vile.
o Zkontrolujte, zda nedochazi k vibracim prednich kol.
Problémy s napajenim:
o Zkontrolujte, zda nema baterie na praskliny na obalu a tésnéni nebo korozi
na elektrodach.
Pokud zjistite néktery z vyse uvedenych problémd, provedte opravu nebo vyménu
baterie.



3. Instalace komponentu
3.1.Elektrovolant

3.1.1. Odmontovani ptvodniho volantu

1. Odstrante ochranny kryt originalniho volantu.
2. Zafixujte volant a povolte plvodni Srouby na hrideli traktoru.

3. Sejméte volant silou. Pokud to nejde, klepnéte na hridel volantu kladivem, aby se

volant uvolnil. Budte opatrni, aby nedoslo k poskozeni originalniho volantu.

3.1.2. Instalace elektrovolantu

1. Pred instalaci mezikusu jej nejprve vyzkousejte na hrideli. Zkontrolujte, zda
velikost odpovida.

2. Pokud velikost odpovida, odejméte ochranny kryt elektrovolantu a pomoci 6 M5*

11 Sroubd s plochou hlavou jej prisroubuijte.
3. Prisroubujte T-uchyceni nebo univerzalni uchyceni na spodni cast motoru
pomoci M5 * 16 Sroub.

4. Ujistéte se, ze kabelovy port volantu je vpfedu nebo vpravo vpredu, aby usnadnil

pozdejsi zapojeni.

5. Drzte volant rukou a utahnéte Srouby volantu na hrideli traktoru.

6. Po potvrzeni pozice upevnéte T-uchyceni nebo univerzalni uchyceni M8 * 40
srouby s podlozkami a perovkami. Upevnéte T-Uchyt tfrmenovym sroubem.

7. Zkontrolujte pevnost uchyceni a jestli je okolo volantu dostatecny prostor a
nedochazi k otérlim.

3.2.Pfijimac
1. PA-3 pfijimac je tfeba nainstalovat na stfechu vozidla.

a. Umisténi by mélo byt co nejvice ve stfedu vozidla a na stfedové ose
vozidla

b. Konektory by mély sméfovat smérem

2. Po vybrani vhodného mista pro instalaci nastavte drzak prijimace tak, aby byl
prijimac vodorovne a nemeél zadny sklon.

a. Nohy pfijimace je mozné nastavit sSroubovanim
3. Misto instalace ocistéte a drzak pfipevnéte.



3.3.Displej

1. Vyberte pro displej vhodny montazni
bod, tak aby byl:
a. Dostatecné pevny
b. Vhodné umistény. Displej byl mél
byt po uchyceni na ocich a na
dosah ruky.

2. Pripevnéte kulovy Uchyt na vybrany
montazni bod pomoci samoreznych
vrutl s plochou hlavou.

3. Na kulovy Uchyt pfichytte displej pomoci
nastavitelného drzaku

4. Upravte umisteni displeje pomoci drzaku
dle potreby.

5. Do 4G LTE konketoru, ktery se nachai na
zadni strané monitoru, pfipevnéte cernou
anténku.

3.4.Uhlovy senzor
1. Na fidici kloub pfipevnéte Uhlovy
senzor tak aby:

a. Nedochazelo pri zataceni
k otérlim kabelaze s ostatnimi
castmi traktoru

b. Uhlovy senzor byl co nejvice
vodorovné

c. Doporucujeme, aby byl zvolen
predni pravy Cep rizeni




3.5.Kamera

1. Kamera mUze byt umisténa dle
libosti (v dosahu kabelaze).

3.6.Zapojeni kabelaze

3.6.1. Zapojeni napajeni

Napajeci
e Prizapojovani napajeciho kabelaz

kabelu k baterii se nejprve Kladny pol ¢

pfipojte Cervenym kabelem ke

kladnému poll a poté cernym

ke ,kostre” 12V
e Zapojeni napajeni by mélo

predchazet propojeni ostatnich

komponentt kabelazi.

+
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3.6.2. Zapojeni kabelaze

EI] in_=_ == © Elektrovolant

PA3-Pfijimat g sl W Uhiovy senzor

e Béhem zapojovani si dejte pozor na orientaci zarez( a vystupk( na
konektorech, urcuji spravnou orientaci zapojeni a meéli by do sebe zapadnout.
U konektord, které maji utahovaci obroucku, ji dostatecné utahnéte.

e Kabelaz vedte tak, aby se vyhnula mistdm s vysokou teplotou, mastnotou a
s ostrymi hranami. Kabelaz by nemela byt prilis napnuta nebo zohybana.

4. Za¢iname
4.1. Zapnuti

e Zmacknéte tlacitko napajeni, mélo by svitit zelené.
e Vyckejte do kompletniho nabéehnuti systému.

4.2. Popis displeje
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4.3. Kalibrace systému

Na domovské obrazovce zmacknéte tlacitko Nastaveni E
Zmackente tlacitko Agro-Sprava .

Zmacknéte tlacitko Vozidlo.

Vytvorte novy stroj kliknutim na tlacitko Pridat.

Zvolte Typ vozidla.

Predni fizeni

Zadni fizeni

Pasové

Kloubové

GRSV SIS

o n T

6. V poli Ovladac fizeni nechte nastavenou moznost Pohon motoru.
7. Doplnte nazev vozidla.

8. Zmacknéte tlacitko Dalsi.

9. V poli Senzor Uhlu nastavte Zafizeni GAsensor.

10. Zvolte Umistén{ a Orientaci GAsensoru — Uhlovy senzor

11. Pro Statickou hranicni hodnotu pouzijte hodnotu 1.

12. Pro Hranicni hodnotu inicializace pouzijte hodnotu 0.5.

13. Zmacknéte tlacitko Dalsi.

14. Vyplnte Udaje o stroji (v metrech).

)

(A) Rozvor: Zmérte vzdalenost mezi (B) Bod pro pripojeni naradi: Zmerte

stfedy os otaceni predniho kola a vzdalenost mezi stfedem osy

zadniho kola. zadniho kola a bodem pripojeni
naradi.




(G) Rozchod: PouZijte vychozi
hodnotu - 2.

(C) Vyoseni antény: Zmérte
odchylku antény GNSS od stfedové
osy stroje. Pokud neni anténa
vyoseng, zadejte 0

Pozice antény z C: v pripadé vyoseni
zvolte odpovidajici smér.

(E) Vyska antény: Zmeérte svislou
vysku od stfedu antény (tj. Sedy
gumovy pruh) vodorovne k zemi a
odpovidajici bod na zemi oznacte.

(D) K zadni napravé: Zmeérte
vzdalenost mezi body zaznacenymi
na zemi od hodnot (E) a (F).
Hodnota je kladna, kdyz je bod (E)
predbodem (F) po sméru jizdy. D je
zaporna, kdyz je satelitni anténa (E)
za stredem zadni osy (F).

Umisteni anteny: Podle polohy
antény vidi zadni naprave zvolte
odpovidajici moznost.

15. Potvrdte spravnost zadanych hodnot stiskem tlacitka Ulozit.

16. Zmacknéte tlacitko Dalsi.




4.3.1. Ovladac¢ GA-Senzoru

1. Pro Statickou hranicni hodnotu ponechte hodnotu 1.
2. Pro Hranicni hodnotu inicializace pouzijte hodnotu 0.5.
3. Zmacknete tlacitko Dalsi.

4.3.2. Ovladac rizeni

1. Pro Hranicni hodnotu kalibrace ponechejte hodnotu 0.1.
2. Pro Linearitu odezvy ponechejte hodnotu 18.0.

3. Kompenzace pomeéru fizeni ponechejte hodnotu 0.0.

4. Prectéte si Upozornéni a Postup kalibrace.

5. Zmacknete tlacitko Kalibrace.

6. Nasledujte pokyny v navigaci.

4.3.3. Kalibrace chyby instalace

1. Prectéte si Upozornéni a Postup kalibrace.
2. Zmacknéte tlacitko Kalibrace.
3. Nasledujte pokyny v navigaci.

N



4.4. Nastaveni pracovniho naradi

1. Na domovské obrazovce zmacknéte tlacitko Nastaveni naradi.
2. Zmackénte tlacitko Pridat ®.

Vyberte Typ prace - Obecna.

Vyberte Typ naradi — Univerzalni naradi.
Pojmenujte naradi.

Zvolte zpUsob pfipojeni

a) Nesené — zadni

b) Nesené — predni

c¢) Tazené

8. Zmacknéte tlacitko Dalsi.

9. Vyplnte udaje o pracovnim naradi.

N o v~

(A) Pracovni zabér: Sitka pracovni Casti
naradi
(B) Rozestup mezi zabéry: vzdalenost
mezi kraji naradi pri sousedni
jizdé.
e Doporucujeme zadat 0 a
pfipadny rozestup pricist
k pracovnimu zabéru
(C) Vzdalenost od bodu pripojent:
vzdalenost naradi od zaveésu.
(Doporucujeme zadat hodnotu 0).
(D) Vyoseni nafadi: Ovlivnéno hlavne
vyosenim naradi, ale i nepresnym
umisténim a zadanim udajl o
antené do software. Hodnotu je
mozné vypocist stisknutim tlacitka
Vypocet
(E) Skutecna sirka naradi:
(F) Skutecna delka naradi:

e Do Uprav pouzivaného naradi je mozné se dostat pres tlacitko Nastaveni naradi
(na domovské obrazovce), pote staci zmacknout tlacitko Parametr implementace.
10. Stisknéte tlacitko Potvrdit a Dalsi.
11. Pole Povolit detekci vstupu ponechte nezaskrtlé.
12. Stisknéte tlacitko Potvrdit a Dalsi.
13. Tlacitkem Dom se vratite na hlavni obrazovku.
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4.5. Vytvoreni Pole
4.5.1. Tvorba Pole

oOUvA W=

-
lol [
&

Na domovske obrazovce zmacknéte tlacitko Sprava poli .
Zmacknéte tlacitko ® Pridat.

Zadejte Nazev pole

Zvolte klienta

Zvolte Farmu.

Pojmenuijte si pole a zmacknéte tlacitko Potvrdit.

4.5.2. Zaznam hranice pole

v W=

10.

1.
12.
13.

Na domovské obrazovce zmacknéte tlacitko Sprava poli
Zmackente tlacitko Hranice.

Zmacknete tlacitko Vytvorit.

Zadejte Nazev hranice.

Zvolte Zplsob planovani

a) Leva strana naradi

b) Stfed stroje

c) Prava strana naradi

Zvolte Metodu planovani

a) Objizdka hranic

b) Kalkulace Pivotu

Zvolte Referencni bod.

a) Naradi

b) Predek stroje

c) Prijimac

Zmacknete tlacitko Potvrdit.

Az budete pripraveni zahajit zaznam hranice zmacknéte tlacitko REC.
Jedte podél hranice

a) Pokud chcete zastavit zaznam hranice zmacknéte tlac¢itko [J.

b) Pro odstranéni posledniho bodu lomu hranice zmacknéte tlacitko MINUS.
c) Pro pfidani bodu lomu hranice zmacknéte tlacitko PLUS.

d) Pro obnoveni zaznamu hranice zmacknéte tlacitko REC.

Hranici ukonceni zaznamu a uloZeni hranice zmacknéte tlacitko £4.
Automaticky se otevre okno Upravy hranice, Zmacknéte tlacitko Pouzit.
Tlacitkem Domd se vratite na hlavni obrazovku.
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4.6. Tvorba navadécich linek

4.6.1. Rychla linka
¥
Na domovské obrazovce zmacknéte tlacitko b=,
Vyberte typ linky (AB, Kfivka, Hranice)
Zmackneéte tlacitko Spustit.
V misté, kde chcete, aby byl pocatek linie zmacknéte tlacitko A.
Dojedte do mista, kde chcete, aby byl konec linie a zméacknéte tlacitko B.
Nasledné dojde k vytvoreni a ulozeni linky.

ov s wN S

4.6.2. Rozsifena tvorba linii

Na domovske obrazovce zmacknéte tlacitko Vytvorit linii .
Vyberte typ linie.

Pokracujte dle instrukci.

Zvolte Nazev linie.

Zmacknéte tlacitko Potvrdit.

LA wn =

4.7. Posuny linii

1. Na domovské obrazovce zmacknéte tladitko i,
2. Vyberte zplsob posunu
a. Posun o konkrétni vzdalenost v centimetrech.
1. Do Modrého pole napiste vzdalenost v centimetrech
2. Zmacknéte tlacitko Vlevo/Vpravo podle sméru, kterym chcete posun
provést.
3. Dojde k posunu.
b. Posun na momentalni polohu
1. Zmacknéte tlacitko Vynulovani ve chvili, kdy chcete provést posun na
momentalni polohu
2. Dojde k posunu.

14



Vice informaci naleznete v navodu k obsluze
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