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1. Pfedmluva

1.1. Autorska prava

1.1.1.

Autorska prava 2023-2024

CHCNAYV | Shanghai Huace Navigation Technology Ltd. VSechna prava vyhrazena. CHCNAV a CHC Navigation
jsou ochranné znamky spolecnosti Shanghai Huace Navigation Technology Limited. VSechny ostatni ochranné
znamky jsou majetkem pftislusnych vlastnikd.

1.1.2.

Ochranné znamky

VSechny nazvy produktl a znacek uvedené v této publikaci jsou ochrannymi znamkami pfislusnych vlastnikd.

1.2. Bezpeénostni upozornéni

Pfi pouzivani systému automatického fizeni GNSS CHCNAV NX510 dodrZujte nasledujici bezpecnostni
upozornéni:

Pred pouzitim systému si peclivé prectéte navod k obsluze uvedeny v uzivatelské pfrirucce a
porozuméjte mu, abyste zajistili spravné pouzivani systému.

Béhem provozu systému prisné dodrzujte mistni dopravni predpisy a bezpecnostni normy, abyste
zajistili bezpecny provoz v bezpecném prostredi a podminkach.

PFi pouzivani systému pravidelné kontrolujte stav a vykonnost systému a zafizeni, abyste zajistili
normalni provoz a vysoce presny navigacni vykon.

Udrzujte béhem provozu systému soustfedénost a bdélost, zabrante uUnavé a rozptyleni a
predchdazejte nehodam.

Abyste zabranili zranéni osob nebo poSkozeni zafizeni, nepouZivejte systém v nebezpecnych
oblastech, jako jsou strmé nebo skalni okraje, vodni plochy nebo mocaly.

Pokud se u systému vyskytne abnormalita nebo porucha, okamzité prestante systém pouZivat a
obratte se na vyrobce nebo dodavatele systému s Zadosti o technickou podporu a servisni sluzby.
PFi provozu systému chraiite zafizeni pred fyzickym poSkozenim nebo povétrnostnimi vlivy, aby
byla zajisténa dlouhodoba stabilita a spolehlivost.

Dodrzujte pfislusné pozadavky na udrzbu a udribu systému a zafizeni béhem provozu, abyste
prodlouZili Zivotnost zafizeni a zajistili normalni provoz.

PFi pouzivani systému dbejte na bezpecnost okolniho prostfedi a ostatnich pracovnik(, abyste
predesli nehodam, a stroj okamZzité zastavte, abyste zvladli jakékoli neobvyklé situace.

Vyse uvedené Udaje jsou pouze orientacni a konkrétni obsah bezpecnostnich upozornéni se mlize mirné lisit v
zavislosti na modelu zafizeni a mistnich pfedpisech a normach. Pfi pouzivani systému CHCNAV NX510 GNSS
Auto Steering System si peclivé prectéte prislusna bezpecnostni upozornéni a pokyny k pouziti a dodrzZujte je,
abyste zajistili bezpecnost a normalni provoz systému.



1.3. Uvod

UZivatelska prirucka CHCNAV NX510 popisuje pouzivani systému CHCNAV® NX510. V této pfirucce se
"systémem" rozumi zemédélsky systém NX510, pokud neni uvedeno jinak. | kdyz jste jiz dfive pouzivali jiné
zemédélské produkty, spoleénost CHCNAV doporucuje, abyste vénovali néjaky ¢as precteni této prirucky a
seznamili se se speciadlnimi funkcemi tohoto produktu.

1.4. Odmitnuti odpovédnosti

Pred pouzitim systému se ujistéte, Ze jste si precetli a pochopili tuto uzivatelskou ptiru¢ku a bezpecnostni
informace. Spole¢nost CHCNAV nenese Zzadnou odpovédnost za nespravnou obsluhu ze strany uZivatell a za
ztraty vzniklé nespravnym pochopenim této uzivatelské prirucky. Spole¢nost CHCNAYV si vSak vyhrazuje pravo
obsah této prirucky pravidelné aktualizovat a optimalizovat. Pro nové informace se obratte na mistniho
prodejce CHCNAV.

1.5. Technicka podpora

Pokud mate problém a nemUzete najit potfebné informace v této priruc¢ce obratte na Agri-Precision
+420722 168 418



2. Struény priivodce

2.1. Zapnutinapajeni

Zmacknéte kolébkovy spina¢ napdjeni, které je umistén

monitorem. Po zapnuti bude svitit zelené.
PFi spousténi systému neotacejte volantem

2.2. Vytvoreni Pole
2.2.1. Tvorba Pole

1. Na domovské obrazovce zmacknéte tlacitko Sprava poli
Es

Zmacknéte tlagitko # PFidat.

2.

3. Zadejte Nazev pole

4. Zvolte klienta

5. Zvolte Farmu.

6. Pojmenujte si pole a zmdacknéte tlacitko Potvrdit.
2.2.2. Zaznam hranice pole

1. Na domovské obrazovce Bs

zmacknéte tlacitko Pole. n 9.

2. Zmacknéte tlacitko Hranice.

3. Zmacknéte tlacitko Vytvofit. 10.

4. Zadejte Nazev hranice.

5. Zvolte Zplsob planovani

Leva strana naradi
b) Stted stroje
c) Prava strana naradi
6. Zvolte Metodu planovani
a) Objizdka hranic
b) Kalkulace Pivotu
7. Zvolte Referencni bod.
a) Naradi
b) Predek stroje
c) Prijimac
Zmacknéte tlacitko Potvrdit.

a)

11.

12.

13.

nad

Jiz vytvofené pole si muizZete
vybrat ze Spravy poli
1. Na domovské obrazovce

zmacknéte tlacitko Pole.
Zmacknéte tlacitko Sprava poli
Ze seznamu vyberte poZadované
pole a kliknéte na PouZzit

Az budete pfipraveni zahdjit zdznam
hranice zmacknéte tlacitko REC.

Jed'te podél hranice

a) Pokud chcete zastavit zdznam hranice
zmacknéte tlacitko .

b) Pro odstranéni posledniho bodu lomu
hranice zmacknéte tlacitko MINUS.

c) Pro pfidani bodu lomu hranice
zmacknéte tlacitko PLUS.

d) Pro obnoveni zaznamu hranice

zmacknéte tlacitko REC.
Hranici ukonéeni zaznamu a uloZeni hranice
zméacknéte tladitko B4 .
Automaticky se otevie okno Upravy hranice,
Zmacknéte tlacitko Pouzit.
Tlacitkem DomQ se vrdtite na hlavni
obrazovku.



2.3. Tvorba navadécich linek Navigacni linie se vidy ukladaji
2.3.1. Rychla linka , k vybranému poli
[ L] Nejspolehlivéjsi navadéni je

1. Nadomovské obrazovce zmacknéte tlacitko M=t | pomoci AB linie a A+ linie

2. Vyberte typ linky (AB, Kfivka, Hranice)

3. Zmacknéte tlacitko Spustit.

4. V misté, kde chcete, aby byl pocatek linie zmacknéte tlacitko A.

5. Dojedte do mista, kde chcete, aby byl konec linie a zmacknéte tlacitko B.

6. Nasledné dojde k vytvoreni a ulozeni linky.

2.3.2. Rozsirena tvorba linii ?
1. Na domovské obrazovce zmacknéte tlacitko Vytvofrit linii . °|
2. Vyberte typ linie.

3. Pokracujte dle instrukci.

4. Zvolte Nazev linie.

5. Zmadacknéte tlacitko Potvrdit.

2.4. Nastaveni pracovniho naradi
1. Na domovské obrazovce zmacknéte tlac¢itko Nastaveni naradi.

2. Zmétknéte tladitko Pidat ®.
Jiz vytvorené naradi si muzete
vybrat ze Spravy naradi
4. Vyberte odpovidajici Typ prace. 1. Na domovské obrazovce
5. Vyberte odpovidajici Typ naradi zmacknéte tladitko Nastaveni
6. Pojmenujte naradi. naradi.
7. Zvolte zpGsob pfipojeni 2. Zmacknéte tlacitko Sprava naradi
a) Nesené —zadni 3. Ze seznamu vyberte pozadované
b) Nesené — predni naradi a kliknéte na Pouzit
c) Taziené

8. Zmacknéte tladitko Dalsi.
9. Vyplnte Udaje o pracovnim naradi.

(A) Pracovni zabér: sSitka pracovni ¢asti naradi

(B) Rozestup mezi zabéry: vzdalenost mezi kraji
naradi pfi sousedni jizdé.

e Doporucujeme zadat 0 a pfipadny
rozestup pficist k pracovnimu zdbéru

(C) Vzdalenost od bodu pfipojeni: vzdalenost
naradi od zavésu. (Doporucujeme zadat
hodnotu 0).

(D) Vyoseni nafadi: Ovlivnéno hlavné vyosenim
naradi, ale i nepfesnym umisténim a zadanim
udajli o anténé do software. Hodnotu je
mozné vypocist stisknutim tlacitka Vypocet

(E) Skutecna Sirka naradi:

(F) Skutecna délka naradi:

e Do Uprav pouZivaného naradi je mozné se dostat pres tlacitko Nastaveni naradi (na domovské
obrazovce), poté staci zmacknout tlacitko Parametry naradi.
10. Stisknéte tlacitko Potvrdit a Dalsi.
11. Pole Povolit detekci vstupu ponechte nezaskrtlé.
12. Stisknéte tlacitko Potvrdit a Dalsi.
13. Tlaéitkem Domti se vratite na hlavni obrazovku.



2.5. Posuny linii
1. Na domovské obrazovce zméacknéte tladitko .
2. Vyberte zplsob posunu
a. Posun o konkrétni vzdalenost v centimetrech.
1. Do Modrého pole napiste vzdalenost v centimetrech
2. Zmacknéte tladitko Vlevo/Vpravo podle sméru, kterym chcete posun provést.
3. Dojde k posunu.
b. Posun na momentalni polohu
1. Zmacknéte tlacitko Vynulovani ve chvili, kdy chcete provést posun na momentalni polohu
2. Dojde k posunu.

2.6. Zapnuti automatického fizeni
1) Vyberte pozadovanou navigacni linii jednim ze dvou zplsob:

a. Ze seznamu navigacnich linii pole H
1) Zmacknéte na tlacitko Pole.
2) Zmacknéte tlacitko Navigacni linie.
3) Zvolte Navigacni linii a zmacknéte tlacitko Pouzit.

b. Tlacitkem pro prepindni mezi navigacnimi liniemi
e Kliknutim na tlacitko budete prechazet mezi navigacnimi liniemi ulozenymi k

vybranému poli. = '
2) Podle monitoru pfijedte k navigacni linii, tak aby se zvyraznila ‘e
3) Zmacknéte tlacitko pro spusténi automatického navadeéni

2.7. Nova uloha

. (v y o 7

1. Na domovské obrazovce zmacknéte potitadlo &S . . .

i 8.77ha Zaznacena zpracovana plocha je
Zpracovanych ha.

A v, . . uloZzena k dané uloze. Vytvorenim
2. Zmacknéte na tlacitko Nova uloha Y

Pojmenujte Ulohu — napfiklad dle provadéné préce. ite u.Iohy se zpracovana plocha
4. Potvrdte vytvofeni ulohy. vynuluje

w

2.8. Vypnuti Systému

Stisknéte kolébkovy spina¢ napajeni na monitoru. Po chvili zhasne zelena dioda.



3.Zakladni Obrazovka
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nizy

1. Stav satelitu
e Zobrazuji se dveé Cisla ve tvaru X/ Y.

o X predstavuje pocet viditelnych satelit; Tip: Klepnutim na stavovy fadek satelitu
vstoupite do nastaveni GNSS

o Y predstavuje stav GNSS:
= 1:Single/Autonomus

= 2:DGPS/SBAS K3 @) RTK
= MRTKEX o 42/4 | 0/0 | 0.01
e Pozadovany stav GNSS pfi pouZiti
RTK signalu
= 5:RTKFloat

2. Stav zakladnové stanice
e Zobrazuji se dveé Cisla ve tvaru X/ Y.
o X = zpozdéni signalu. Cim je X mensi, tim je signdl stabiln&jsi, obvykle se
o doporucuje hodnota mensi nez 10 v reZimu automatického Fizeni pro lepsi vykon.
o Y =NET, pokud se jedna o sitovy rezim/Cislo aktualniho radiového kanalu, pokud se
jedna o radiovy rezim.

3. ReZim GNSS a piesnost urceni polohy

4. Bocni odchylka
e Odchylka v readlném case mezi aktudlni polohou vozidla a zvyraznénou navigacni
linii. Hodnota je zapornd, pokud se vozidlo nachazi na levé strané vodici linie, a
kladna, pokud se vozidlo nachazi na pravé strané vodici linie.

5. Cislo zvyraznéné navigaéni linie
(originalni linie ma cislo 0)
6. Rychlost vozidla

7. Zpracovana plocha
e Kliknutim zobrazite podrobnosti Ulohy, kde mizZete vytvofit novou ulohu.



8. Kompas

Kliknutim zobrazite zakladni informace.

9. Uzamknuti/odeméeni sledovani polohy stroje

10.
11.

12.

Pfiblizeni / oddaleni

Zapnuti nebo vypnuti automatického fizeni

Zapnuto

ae

Vypnuto

Problém brani spusténi
automatického fizeni.
Kliknutim otevrete

diagnostiku systému (str 29)

Posuvny panel funkci
Rychla tvorba linek ., Automaticka otocka s
Vytvoreni jizdou qu‘. Otevie ovladaci panel automatické Ve,
* Linie AB W | otaeky e
. KnvkyAB * Spusténi automatického
Hranice taceni
o (lepsi je tvofit hranice pfes ° acvev o .
spravu hranic) Spusténi asistované otacky do:
o Leva
o Prava
* Nastaveni aut. otacky (str 21)
Pfepnuti na jinou linii pole Rezim automatického fizeni <
ey . =l Pokud je zaskrtld moZnost Povolit, tak | » |
Postupné prepinani mezi vsSemi — e preninat e \’>
uloZzenymi liniemi vybraného pole W | se muze prepinat mezi rezimy: '
* Linie — autopilot bude jezdit
pouze podle navigacnich linii
* Hranice — autopilot bude jezdit
pouze podle souvratovych linii
* Manual - nelze spustit
automatické rizeni
Pokud neni mozZnost Povolit zaskrtl3,
tak bude autopilot automaticky
vybirat podle <¢eho bude Fidit
(navigacni linie, souvratové linie)
Znaceni pokryti Zména barvy znaceni g %
Zapne/vypne znaceni zpracované __}: Vybér znékolika barev znaceni A
plochy. Znageni se uklddd pod | " | zpracované plochy. Zména ovlivni | =

aktivni dlohu — pro vymazani pokryti
je potfeba vytvofit novou ulohu

barvu pouze nasledné zpracované
plochy.

10




13.

Posun Linie
Posunuti aktivni navigaéni linie:
e 0 zadanou vzdalenost
o Vzddlenost je vcm.
Kliknutim na ikonku jedné
z Sipek se linie posune o
zadanou vzddlenost
doprava/doleva
e Na aktualni polohu (pfijimace)
o Zmacknutim RZ se
navigacni linie posune na

Vystup signdlu (GRID)
Otevre ovladaci panel pro 5v signalu
dle GRID funkce.

* Spusténi vysilani signalu

Nastaveni této funkce naleznete na
strance 31

soucasnou polohu
prijimace.
Ovladaci panel
Naradi Prostredi
*  Vytvofit nové naradi (str 20) ﬂgﬂ Obsahuje:

* Parametry naradi (str 21)
* Spravu naradi (str 20)

* Posun vyosena naradi

* Povoleni ISOBUS zobrazeni

* Denni a nocni rezim
* 3Da2Dreiim
* Zapnuti/Vypnuti kamery

Navigacni linie
Lze vytvorit 2 zplsoby:
1. Tvorbu jizdou
* Linie AB
* Linie A+ (bod A a azimut)
* Kfivka
* Multilinie
* adalsi

2. Tvorbu zadanim souradnic

Nastaveni
* Agro-sprava (str 13)
* Nastaveni systému (str 31)

* Pienos Dat (str 34)

* Linie AB
* Linie A+
Pole

Obsahuje informace o vybraném poli
* Spravu hranice pole (str 14)

* Spravu nav. linii pole (str 16)
* Spravu uloh pole (str 19)
* Spravu bodu pole (str 18)

A Spravu poli (seznam vsech poli) (str
13)
A tlacitko pro vytvoreni nového pole

11




Nastaveni Fizeni

Agresivita
o Rychlost, s jakou bude
provadéno zatoceni,

pokud se stroj odchyli od
navigacni linie

o 20-30

Frekvence

o Jak casto je provadéno
zatoceni v pfipadé
odchyleni od navigacni
linie

o 60-80

ReZzim

o Ponechat Obecny

O Aplikaci
Obsahuje 3 kategorie

* Ndpovéda

o Vzdaleny asistent

o Nahrani protokolt

o Parametry

o Obraceny smér

= Slouzi kprohozeni sméru

dopfedu a dozadu — pokud
traktor na monitoru jede
presné opacné oproti realité.

* Ja

o Slouzi k pfihlaseni do
placeného cloudového
prostredi

* O zarizeni

Obsahuje informace o systému

12
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4. Agro-Sprava

Nachazi se zde prehled vSech aktualné vybranych a nastavenych parametr( autopilotu. Mezi nejdilezitéjsi
patfi aktualné zvolené pole, navigacni linie, naradi, uloha a stroj. Ddle se zde nachazi uzitecné informace
o stavu systému (chybové hlasky), stavu signalu a bezpecnostnim nastaveni.

4.1. Sprava poli

V okné Pole je ndzev aktualné aktivniho pole. Na satelitni mapé

Pole je znazornéna aktualni poloha stroje. Kliknutim na okno se
Niva Melcany dostanete do Spravy poli, kde se nachdzi seznam vsech poli
Farma Agri & KlientAgri uloZenych v autopilotu.

Ve Spraveé poli mlzZete zménit aktivni pole, vytvorit nové, upravit
nebo smazat existujici. Zaroven se muZete dostat do Spravy dat
vybraného pole — Hranice, Naviga¢ni linie, Ulohy a Orienta¢ni
body.

4.1.1. Vytvoreni nového pole

Ve spravé poli je mozné vytvofit pole kliknutim na tladitko Vytvofit. Které otevie okno

tvorby nového pole. (Pole je mozné vytvofit | na hlavni obrazovce kliknutim na tlacitko yytvort
Pole a +) R

PFi tvorbé pole je potieba zadat Nazev. o) Vytvoit pole A
Pfrifazeni ke Klientovi a Farmé je
volitelné. Béhem pfifazovani ke Klientovi
a Farmé je moZné vytvofit novou.

* Pole:

Klient: -

Farma: Farma Agri
v réd 4
4.1.2. Vytvoreni nového pole
ot el A Ve Spravé poli je satelitni mapa se vSemi
poli, které maji hranice. Pole se da
vybrat kliknutim na hranici v mapég,
T - ; - nebo kliknutim na nazev v seznamu.
2025-04-01 10:27
Farma Agr KlentAgr Zobrazena pole se daji sefadit dle:
Niva Melcany < s . .
rre0s01 1027 . e Vzdalenosti od Polohy stroje
Farma Agri, KlientAgri ‘Eg vzdalenost
Reita e Casu vytvoreni
202504-011027 ® tas l

Farma Agri, KlientAgri

Zobrazena pole je mozné filtrovat dle:
e Farmy pod které je pole zafazeno
e Klienta pod kterého je pole a farma zafazena

Pole je mozné vyhleddvat podle nazvu, zadanim klicového

. Ry Vyhledat klicova slova
slova do vyhledavaciho radku
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Pro aktivaci pole musi byt pole vybrané, pak sta¢i zmacknout tlacitko PouZit.

Aktivované pole ma vedle svého nazvu symbol

Lany “4 hvézdy.
2025-04-01 10:27
Farma Agri, KlientAgri Kliknutim na tlagitko Podrobnosti se dostanete do
Spravy dat vybraného pole, do kterych spadaji:
e Hranice
Zmacknutim tladitka se maze pole i e Navigacni linie
s uloZzenymi hranicemi a liniemi poslat do e Orientacni body
40 dalsiho monitoru CHCNAV. Vice informaci e Ulohy
v sekci pfenos dat e Predpisové mapy

4.1.3. Data pole

Pod data pole spadaji Hranice, Navigaéni linie, Orientaéni body, Ulohy a PFedpisové mapy

4.1.3.1. Sprava hranic

o) Podrobnosti ) Ve spravé hranic je seznam vsech hranic
e et Flacptaond ulozenych pod polem. Mezi nimi je moiné
prepinat aktivni hranice.

Prehled Spréva Gloh

i ' Jednotlivé hranice je mozné filtrovat, radit i
e 4 hledat stejné jako v seznamu poli.
,&8 Vzdalenost ® c¢as }

Zaznam hranice

Nové hranice vytvofite kliknutim na tlacitko vytvofit.
Nasledné se vam otevie okno pro nastaveni zdznamu
hranice.

Hranici je nutné pojmenovat. (Bez diakritiky)

Bod zaznamu hranice je nastavitelny. Na wvybér jsou

moZnosti zdznamu: E‘!ﬂ ‘;—3 ;—3
Strana (doporucujeme levou nebo pravou stranu) %1 Yo ] %

o Levd

e Stred

e Pravd
Referenéni bod (doporucujeme pracovni ¢ast naradi) u oo w

e Pracovni ¢ast naradi LH Lﬂ H o

W O O Vo] |

e Pfedni naprava traktoru
e Zadni ndprava traktoru

Metodu tvorby ponechte v 1. varianté

Pro vytvoreni hranice a zahdjeni rezimu zaznamu hranice zmacknéte tlacitko
Potvrdit.
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V rezimu zaznam hranice se objevi ovladaci panel

zdznamu. Panel obsahuje:

Informace o doposud zaznamenané hranici
e Plocha hranice
e pocet lomovych bod( hranice
Ovladaci prvky zdznamu

e Spusténi/Pozastaveni zaznamu

e Zaznaceni lomového bodu

e Smazani posledniho lomového bodu 8

e Dokonceni zaznamu a Ulozeni

2
REC § M1

&l 012ha “® | = — —
O o REC i+ i-» LV ]

Tip: Pro zaznaceni rovnych casti hranic
pozastavte zdznam a tlacitkem pro
zaznaceni lomového bodu zaznacte rohy
hranice.

Po dokonceni zaznamu se otevie okno pro nastaveni Souvrati a souvratovych linii

Souvraté a souvratové linie

Pokud ma pole Hranice, je moZné nastavit souvraté a
souvratové navigaéni linie. Kliknutim na tlacitko Upravit v

seznamu hranic se otevie Nastaveni Hranice.

Upravit hranici

* Nazev hranice

Roztec okrajd se fidi Sifkou naradi
Okraje

Pocet souvratovych linii

Umisténi

Vyplnit navigacni linii

w w
r ‘vl _ll-

Pro uloZeni nastavenych souvratovych linii je nutné

zmacknout tlacitko Pouzit

Velke pole 5-1

Vnitfni strana hranice >

LF ]

i
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_hranice

Velke pole 5 - 1
2025-04-01 10:27
13.29 ha

@ Upravit X) Zaka:

Na satelitni mapé jsou oranZovou barvou
znazornény souvratové linie. Jejich nastaveni
ovliviiuji parametry:
¢ Roztec okraju se fidi Sitkou naradi
o Povoleno — rozestup mezi souvrat.
Nav. liniemi odpovida Sifce naradi.
o Nepovoleno — rozestup souvrat. Nav.
liniemi lze zadat manualné
e Okraje — rozestup mezi nav. Liniemi
souvrati
e Poéet souvratovych linii — (ve starsich
verzich znamena 0 jednu souvratovou linii,
1dvé, atd.)
eUmisténi — ovliviiuje pozici nav. Linii
souvrati vlci hranici

eVyplnit navigaéni linii - omezi
vykreslovani vSech navigacnich linii hranici
pole

¢ Poloha stroje vici hranici
o Doporuéujeme zvyraznénou variantu

Vybrat body ouzit



Tvorba navigacni linie podle hranice

Pokud ma pole Hranice, je podle nich moZné vytvofit Velke pole 5 - 1 4
navigacni linie. Kliknutim na tlacitko Upravit v seznamu hranic AR T2
v ’ . i 13.
se otevie Nastaveni Hranice. -
’ [# Upravit ‘ ® Zakazat

Kliknutim na tladitko Vybrat body se otevie panel tvorby
navigacnich linii podle Hranice.

Vybrat body

LA

Bod vibéru Hranice Typ navigatn e v mapé zobrazi navrh navigacni linie. Na vybér
asive e, 5 body 604 na 64e bjash & 28] o018 e s 250 ,C ‘“ je mezi linii AB a Kfivou AB.

. T Dale je potfeba navigacni linii posunout na

"® iz odpovidajici stranu o poloviéni  zabér

taaew ) sk pfipojeného nafadi — hodnota se sama nacita.

V tomto pfipadé by se navigacni linie posunula
doprava, tak aby byla uvnitf pole.

Hranici  vytvofime zmdacknutim  tlacitka
— Potvrdit.

Zrusit

4.1.3.2. Sprava navigacnich linii

) Podrobnosti @

Ve spravé navigacnich linii je seznam vsech
" bod " Pspravadon H LRt navigacnich linii uloZenych pod polem. Z nich
je mozné vybirat aktivni navigacni linii.

W» Prehled /7] Spréva hranic

Linie AB_2 Jednotlivé navigacni linie je mozné hledat
b stejné jako v seznamu poli.

4 3228125 4 59251m -~} 0.00cm

OGL-Velke pole 5/:1-Tillage
202504011027 Vyhledat klicova slova

{ 529704 &5 47487m <} 0.00cm

Aby mohl autopilot podle konkrétni navigacni linie Fidit, musi byt
aktivovana. Pro aktivaci navigacni linie na ni kliknéte a zmacknéte -
tlacitko Pouzit.

Aktivovana pole ma vedle svého ndzvu symbol

Linie AB_2 7 .
o hvézdy.

Linie AB  2025-06-18 14:22

4 > & i o« 0. . , v, . - v . ,
4 3228125 & 59251m <} 0.00cm Kliknutim na tla&itko Upravit mizete zménit nazev,

polohu bodu A a B a nastavit Zahony a Kolejové
linie

(x) Z

4 Upravit ‘ ‘ X) Zakazat

Zmacknutim tlacitka se maze linie poslat do dalSiho monitoru CHCNAV. Vice informaci v sekci
— pfenos dat
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Vytvoreni navigacni linie
Novou linii vytvofite kliknutim na tlacitko vytvofit. Nasledné
se vam otevre okno tvorby navigacni linie.

Na vybér je nékolik druhl navigacnich linii k tvorbé:

o Zakladni

o Linie AB
= Autopilot nejlépe Fidi na linii AB
o Linie A+

o Krivka AB

e Pokrocilé

o 90°linie

o Pivoty

o Smyckova vodici linie

o Pravidelnd smykovaci linie
o Celoplosna ¢ara cesty

o Multi Linie

= Kazdd zaznamenana linie je original.
Nedochazi k tvorbé dalSich
navigacnich linii na zakladé Sirky
pracovniho naradi

= Vhodné pro sady a vinice nebo pro
najeti  kolejovych linii i se
souvratémi — autopilot pak pristé
projede tu samou trasu.

Zahony

Do nastaveni zahonU se dostanete na kliknuti tlacitka Upravit
u konkrétni navigacni linie v jejich seznamu. V druhé zalozce
Zahony se nachazi ovladaci panel.

Pro aktivaci zahon je potfeba zaskrtnou policko Povolit

Pomoci nastavitelnych parametr(i, nadefinujte usporadani
zahon(.

1. Pocet linii v prvnim zahonu - pomoci tohoto
parametru je moZné nastavit, aby mél prvni zahon
jini poCet navigacnich linii nez zahony ostatni.

2. Sivka prajezdové cesty — nastavi rozestup mezi zahony

3. Pocet linii v ostatnich zahonech — pocet navigacnich linii v kazdém zahonu (kromé prvniho)

»»  Vytvorit linii

P9 Auto. planovani

Zakladni

o0——0

Linie AB

Pokrocilé

90° linie

&S

Pravidelna
smykovaci

Zékladni informace

(o]

@._.

Linie A+

Celoplosna
Céra cesty

¥ Rucni zadéani

(/@

Krivka AB

Stredovy
pivot

994

Multi Linie

Upravit navigaéni linii

Novi navigaéni linie

vnim zahonu

4. Pozice 0. Linie v prvnim zahonu — pozice originalni navigacni linie v 1. Zdhonu

Nastaveni pouzijete zmacknutim tlacitka Potvrdit.
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Kolejova linie
Do nastaveni zahonU se dostanete na kliknuti tlacitka Upravit
u konkrétni navigacni linie v jejich seznamu. V treti zalozce

=) Upravit naviga&ni linii @

Zikladni informace Zihony

Kolejové linie se nachazi ovladaci panel. i X

Povolit kolejovou linku Povolit

« i) vzdalenost mezi kolejovymi liniemi 5
Pro aktivaci zobrazeni kolejovych linii je potfeba zaskrtnou i L B - st
policko Povolit .
Pomoci nastavitelnych parametrl, nadefinujte zobrazeni
kolejovych linii.

1. Vzddlenost mezi kolejovymi liniemi — je kolikata
dalsi linie bude kolejovou.

2. Posun — ponechte na vychozim nastaveni - Stfed
3. Pocatecni linie — Cislo navigacni linie, kterd bude

kolejovou linii.

Nastaveni pouZijete zmacknutim tlaitka Potvrdit.

4.1.3.3. Sprava Orientacnich bodu

D) Podrobnosti s v . v s o . v
ocronos 2l Ve spravé orientaénich bodl je seznam viech
= 2 . lavigaéni her fedpisova . v s o ’ v ’
Eishisd sprivaranic 1 L9 Spebadioh = L orientacnich bod( a oblasti ulozenych pod polem.
Jednotlivé orientacni body a oblasti je mozné
® 6w 1 hledat a filtrovat stejné jako v seznamu poli.

Nebezpeci_0
20250619 1420

Nebezpedi

Vyhledat kli¢ova slova

Kliknutim na tlacitko Spravovat se otevie nastaveni orientacnich bod( a
oblasti

D @ :) Sprava orientacnich bod( @

Spréava orientaénich bodd

Oblast konfigurace Viajka Detaily bodu * Zpusob planovani
Nizev orientaéniho bodu
Pozor l_l |_l '.-l
Nebezpeti ) t ﬂ l l l ‘
Nebezpedi i I 2 -
Druh orientaéniho bodu S [ Vor—
Zéviaha ’ o :
Zavlaha
e Pekazk
Plevel
Vysilaé
Kamen Zrusit

Pozice zéaznamu
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4.1.3.4. Sprava uloh

o) Rodctnes @ Ve spraveé uloh je seznam v3ech uloh uloZzenych
prehled Spréva hranic U Navigani Orlentatnl el pod polem.

Jednotlivé navigacni linie je moZné hledat a
o Ao © e 1 aktivovat stejné jako v seznamu poli.

Velke_pole_5_-_1
2025-04-01 1027
10.30 ha/h

Vyhledat klicova slova

Pro aktivaci jiné ulohy na ni kliknéte a zmacknéte tlacitko Pouzit.

Velke_pole_5_-_1 Aktivni uloha ma vedle svého nazvu symbol hvézdy.

2.86ha  2025-04-0110:27
10.30 ha/h

= Pod t g
. 1 1 ol

Kliknutim na tlacitko Podrobnosti oteviete podrobné : )
informace ulohy. Vice na strané 29.

Vytvoreni ulohy
Novou ulohu wvytvofite kliknutim na tlacditko Pridat.
Nasledné se Vam otevi'e okno pro tvorbu nové ulohy.
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4.2. Sprava Naradi

Naradi

E; plecka

Pracovni zabér: 2.000m

Rozestup mezi zabéry: 0.000m

4.2.1. Zmeéna aktivniho naradi

bp ) Néradi
plecka
Typ pripojeni Univerzalni naradi

Zadni nesené

Naradi
Pracovni 2abé& Odstup mezi zabé
2.000m 0.000 m
Vzdalenost od bodu pfipojeni (C

Vyoseni nafad
1.500m 0.000 m

V okné Naradi je nazev aktudlné pfipojeného naradi,
jeho pracovni zabér a rozestup mezi zabéry. Kliknutim
na okno se dostanete do Spravy naradi, kde se nachazi
seznam veskerého naradi uloZzeném v autopilotu.

Ve Spravé poli mGzZete zménit aktivni naradi, vytvorit
nové, upravit nebo smazat existujici.

A . ——
Ve spravé naradi je seznam veskerého

vytvoreného naradi.

Naradi je mozné hledat

Pro aktivaci jiného naradi na néj kliknéte. Vedle jeho nazvu
se zobrazi tlacitko Pouzit. Po jeho zmdcknuti se toto naradi
aktivuje.

V pravé ¢asti obrazovky je tlacitko Upravy parametr( naradi
a jeho smazani

4.2.2.

Nové nafadi vytvofite stisknutim tlacitka Pfidat. Které spusti
proces tvorby nového naradi.

Vytvoreni nového naradi

Zvolte Typ prace a Typ naradi — mUze byt obecné.

Naradi pojmenujte a zvolte zpilsob pfipojeni

MozZnosti Pomocné navadéni a Ovladani aplikace ponechte
nezaskrtnuté

Pokracujte zmacknutim tlacitka Dalsi

20

* Zpusob pfipojeni



(A) Pracovni zabér: Sitka pracovni ¢asti naradi

(B) Rozestup mezi zabéry: vzdalenost mezi kraji
naradi pfi sousedni jizdé.

(C) Vzdalenost od bodu pfipojeni: vzdalenost
pracovni ¢asti od zavésu.

(D) Vyoseni naradi: Ovlivnéno hlavné vyosenim
naradi, ale i nepfesnym umisténim a zadanim
Gdajl o anténé do software. Hodnotu je mozné
vypocist stisknutim tlacitka Vypocet

(E) Skutecna sifka naradi:

! (F) Skutecna délka naradi:

_| (G) Skutecna délka naradi:

B Barva stopy nastroje: barva znaceni zpracované
plochy.

Pokracujte zmacknutim tlacitka Dalsi
Detekci externiho signdlu nepovolujte.
Pro uloZzeni zmacknéte tlacitko Potvrdit, pokud chcete prejit do nastaveni automatického otaceni zmacknéte
tlacitko Dalsi.

4.2.2.1. Automatické otaceni

V posledni ¢asti parametr(l naradi se nachazi
nastaveni automatického otaceni.
Pro povoleni automatického otaceni zaskrtnéte
policko Spina¢ automatického otaceni
Typ otaceni
Urcuje, co spusti automatickou otocku. Na vybér je nékolik typu:

e Otocka - linie AB « %
o Otocka se spusti u bodu A a B nebo pfi manualnim spusténi otocky
o Pod sekci zacatek otaceni se nastavuje vzddlenost automatického
spusténi otacky
e Otocka - linie A+
o Otocka se spusti pfi manudlnim spusténi otocky
o Kfivka U Turn « ¥
o Otocka se spusti u bodu AaB
o nebo pfi manualnim spusténi otocky
o Pod sekci zacatek otaceni se nastavuje vzddlenost automatického
spusténi otacky
e Otocka — Hranice , 38

o Otocka se spusti u Hranice nebo pfi manudlnim spusténi otocky
o U pole je nutné mit uloZené Hranice

o Pod sekci Ochranna vzdalenost Hranice se nastavuje vzdalenost

trajektorie otocky od automatického otaceni
1. Jedna se o vzdalenost trajektorie stroje — ne kraje naradi

21



e Otocka — Souvratova linie

o Otocka se spusti u Hranice nebo pti manudlnim spusténi otocky g R
o U pole je nutné mit uloZené Hranice a Souvratové linie
o Pod sekci Poloha automatického otaceni se spusténi otocky vici
souvratovym liniim
Mod otaceni
Urcuje, tvar a polomér otacky
Typ otaceni
Urcuje pocet vynechavani jizd. Je nékolik typl vynechavani jizd:
e ReZimtvaruU
o Jednoduchy rezim, kdy se vzdy vynecha nastaveny pocet jizd. m m
o Na poli zlistanou vynechané jizdy
o Rozsah: 0-10 # u 4

1. Skupina otacek :
e Otacky do stanovené strany “—‘K:‘JJ T L
e Bylo dosazeno alesponi stanoveného poctu
vynechani
e Byly projety vSechny jizdy
2. Skupina otacek
e Provadéla otdcky do opacné strany
e Bylo dosazeno alesponi stanoveného poctu
vynechani
e Byly projety vSechny jizdy
o Rozsah: 1-10

e Jednosmérny reZzim
o Otagky budou provadény tak, Ze 1. i 2. skupina otagek: «—me %

e Otacky do stanovené strany % ﬂ + % +
e Bylo dosazeno alespori stanoveného poctu T LJ T 4
vynechani
e Byly projety viechny jizdy
o Rozsah: 1-10
e Pro vsechny typy otaceni se stanovuje smér prvni otacky

e Stfidavy rezim
o Otéacky budou provadény tak: Fw l - %

Pokrocilé parametry
Urcuji chovani fizeni béhem automatické otacky
e Koeficient predvidani
o Snizte hodnotu, pokud vozidlo po odboceni pomalu vjizdi na dalsi vodici linii.
o Rozsahjeod0,1do5,0.
e (as predvidani
o Pokud je vzdalenost odchylky vozidla pfi odbocovani velkd, zvyste tuto hodnotu.
o Rozsah je od 0,1 do5,0.
e Min. pfedpovéd vzdalenosti
o Predpovidd drahu otaceni vici aktudlini poloze vozidla. Cim mensi je tato hodnota, tim pozdéji
se vozidlo se otodi.
o Doporuceny rozsah pro traktory 2,0-4,0 - interval 0,1
e Vzdalenost od linie
o Vzdalenost potfebnd k tomu, aby vozidlo po odboceni zcela vjelo na vodici linii.
Nastaveni automatické otacky ulozZite stisknutim tlacitka Potvrdit
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agni-precisi(3n

Automatické otaceni na hlavni obrazovce
e Panel pro ovladani automatické otacky se otevre kliknutim na ikonu @

aut. otacky v pravé Casti obrazovky a obsahuje:

Otaceni Nastaveni>> 1. Zkratku pro otevieni Nastaveni automatické otacky
~ 2. Tlacitka Doleva a Doprava pro spusténi otacky
e Pouze u nékterych typl otacek
P 3. Pozastaveni/Spusténi automatického otaceni
m 0 n e Pokud je automatické otaceni spusténé, stroj se bude sam otacet
(na souvrati/u hranice/u bod( A a B)
e Pouze u nékterych typl otacek

Ovladaci panel L Y,
Spusténi aut. otaceni Pozastaveni aut. otaceni

@ ¢
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4.3. Sprava Stroju

okno se dostanete do Spravy stroju, kde se nachazi seznam vsech
stroji uloZzenych v autopilotu.

Mechanicka kalibrace V okné Stroje je nazev aktudlné aktivniho stroje. Kliknutim na

NH T7.195

New Holland

T7.195 (CANBUS) Ve Spravé stroji mlZete zménit aktivni stroj, vytvofit novy,

upravit nebo smazat existujici

4.3.1. Zména aktivniho stroje
i voridle @ ve Spravé stroji je seznam viech strojd
NHT7.195 ¥y ulozenych v autopilotu. Aktivni stoj je
i N oznacen zelenou fajfkou.

Model vozidla T7.195 (CANBUS)

1 John Deere 7700
ozidla Navigaéni ovlada Rozvor (4
Predni fizeni PA-5 2.450m

. v 7
Stroj je mozné hledat
) yp jizdy Vyska antény (E) t
Claas Lexion 760
Hydraulicky ventil 2.750m 2.000m
4 Challenger MT205 Snimaé hlu kol Pozice antény z C Jmisténi antény
Zarizeni GAsensor Vpravo Pfedni strana

Pro aktivaci jiného stroje na néj kliknéte. Vedle jeho nazvu se
zobrazi tladitko Pouzit. Po jeho zmacknuti se tento stroj aktivuje.

V pravé casti obrazovky je tlacitko Upravy parametrd naradi a jeho
smazani (2 [}

4.3.2. Vytvoreni nového stroje

Novy stroj vytvorite stisknutim tlacitka Pridat. Které spusti
proces tvorby nového stroje — Parametry stroje
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4.3.3. Parametry stroje

Parametry stroje oteviete stisknutim tlacitka Q

Obecna nastaveni stroje

Zvolte Typ stroje
e Pfedni e Samochodny postfikovac
e Zadni
e Pasové

e Kloubové

!

e,

Pasové Kloubové

Zvolte Typ fizeni:
e Pohon motoru (elektrovolant)

* Typ fizeni Pohon motoru
* Znacka vozidla Other
* Model vozidla Other . R .
Znacku a Model vozidla ponechte nevyplnéné
* Nazev vozidla John Deere 7700 Pojmenuijte vozidlo
Rezim velmi nizké rychlosti ReZim velmi nizké rychlosti nechte zakdzany

e (povolit pouze pro stroje které budou jezdit pouze v plazivych
rychlostech)

Vizualni navigace

Vizualni navigaci nechte zakdzanou
e  (povolit pouze pro stroje které budou jezdit s doplrikovym module vizualniho fizeni)

Pokracujte zmacknutim tlacitka Potvrdit a Dalsi

Komponenty stroje
Zvolte Senzor Ghlu natoceni kol o o
yp jizdy Automaticky rezim
o Bez WAS o )
, , . . Navigac¢ni ovladac PA-5
o  Pokud neni CHCNAV snimac natoceni kol
° GA Senzor * Senzor Ghlu natoceni kol Bez WAS
o  Pokud je CHCNAV snimac natoceni kol Dvojita anténa
[ )
PFi zvoleni moZnosti GA Senzor se zobrazi jeho nastaveni.
* Umisténi Levé kolo
* Orientace Stitek nahoru Zvolte odpovidajici moznosti pro Umisténi a Orientaci
* Staticka hrani¢ni hodnota 1
Statickou hrani¢ni hodnotu (1) a hrani¢ni hodnotu inicializace
* Hrani¢ni hodnota Inicializace 0.5

neménte (0.5)

Typ jizdy, navigacni ovladac a dvojitou anténu nemérite.

Pokracujte zmacknutim tlacitka Potvrdit a Dalsi
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Geometrie stroje

(A) Rozvor: Zmérte vzdalenost
mezi stfedy os otaceni
predniho kola a zadniho kola.

)

(B) Bod pro pfripojeni naradi:
Zmérte vzdalenost mezi stfedem
osy zadniho kola a bodem
pripojeni naradi

(G) Rozchod: Pouzijte vychozi
hodnotu — 2.

Maximum WAS (25°) a Referencéni bod uzamdceni linie (zadni ¢ast vozidla) ponechejte ve vychozich

hodnotach

(C) Vyoseni antény: Zmérte
odchylku antény GNSS od
stfedové osy stroje. Pokud neni
anténa vyosena, zadejte 0

Pozice antény z C: v pripadé
vyoseni zvolte odpovidajici
smér.

(E) Vyska antény: Zmérte svislou
vysku od stfedu antény (tj. Sedy
gumovy pruh) vodorovné k zemi
a odpovidajici bod na zemi
oznacte.

(D) K zadni napravé: Zmérte

vzdalenost mezi body
zaznacenymi na zemi od hodnot
(E) a (F). Hodnota je kladna, kdyz
je bod (E) predbodem (F) po
sméru jizdy. D je zaporna, kdyz
je satelitni anténa (E) za stfedem
zadni osy (F).

Umisténi antény: Podle polohy
antény v(ci zadni napraveé zvolte
odpovidajici moZnost.

Pokracujte zmacknutim tlacitka Potvrdit a Dalsi
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Kalibrace stroje

Pokud byl zvolena GA Senzor jako Senzor Uhlu natoceni kol, zobrazi se
kalibrace GA Senzoru.

Statickou hrani¢ni hodnotu (1) a hrani¢ni hodnotu inicializace (0.5)
neménte

Pokracujte zmacknutim tlac¢itka DalSi

& Ovlada¢ GA-Senzoru

1. Prednastavené hodnoty neupravujte:
e Hrani¢ni hodnotu kalibrace (0.1) -
e Linearita odezvy (18.0)
e Kompenzace poméru fizeni (0.0)
2. Prectéte si Upozornéni a Postup kalibrace.
3. Zmacknéte tlacitko Kalibrace.
4. Nasledujte pokyny na monitoru
1. Prectéte si Upozornéni a Postup kalibrace.
2. Zmacknéte tlacitko Kalibrace. —) Kalibrace chyby instalace
3. Nasledujte pokyny v navigaci.

Pokrocilé parametry Fizeni stroje

V této Casti neni potfeba Uprava parametr(. V pripadé

potfeby se obratte na technickou podporu pro doladéni

fizeni.

Pokracujte zmacknutim tlacitka DalSi

3 Pokroéila nastavenf

E4a Parametr ovladacde

® Parametr sledovani

4.4. Sprava vsech navigacnich linii

Q Typ linie
: Linie AB_2

Typ pokyn(: Linie AB

Pro lepsi praci s naviga¢nimi liniemi pouZivejte Spravu navigacnich E

linii daného pole.

V okné Typ linie je nazev aktudlné aktivni navigacni linie.
Kliknutim na okno se dostanete do Seznamu VSECH navigaénich
linii ze vSech poli.

Ve Spravé stroju mizZete zménit aktivni linii, vytvofit novou,
upravit nebo smazat existujici

Ikona Pole na hlavni obrazovce — Navigaéni linie
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4.5.

¥

Nastaveni GNSS

GNSS

V okné GNSS je aktualni typ signdlu, poloha a vzdalenost od RTK

stanice (pokud je pfijiman RTK signal). Kliknutim na okno se

RTK dostanete do Nastaveni GNSS.

0.0000000°N  0.0000000°E

6378.154km

nastaveni korekci, pfijimané GNSS konstelace.

Prijimané konstelace GNSS ponechejte viechny povolené

Nastaveni satelitu

V Nastaveni GNSS mUizZete zménit typ pfijimaného signdlu,

GPS GLONASS BDS Galileo QZss
Pfijimany signal & SPP
e Zdarma:

o DGPS/RTD (=SBAS) @ DGPS/RTD
=  +-25cm jizda vedle jizdy .
= Posun hranic a linii v pribéhu dne | -
= Nékolik minut nacitani maximalni rychlosti @ EPPP

o HPP
*  +-10 cm jizda vedle jizdy < DRSmooth
= Posun hranic a linii v pribéhu dne ) HPPP
= Desitky minut nacitdni max. presnosti

$% PointSky
e Placeny:

o RTK Pro potizeni RTK signdlu na uzemi
= +-2cm jizda vedle jizdy CR kontaktujte AGRI-PRECISION
= Mnohaleta opakovatelnost hranic a linii

v pribéhu dne
= Okamzité nacitani max. presnosti
Nastaveni RTK signalu RTK Inteligentni RTK

V seznamu je prehled nastavenych RTK signal(

RTK stanice Vzdéalenost Stav Podrobnosti

Vzddlenost od RTK stanice
Stav pfipojeni — kliknutim na stav se test 6372.439km @
pripojite k prislusSnému RTK signalu

o Zelené — pfipojeno

o Cervené — nepfipojeno

o Sedé - neaktivni
Parametry (tuzka) — otevie nastavené pristupové udaje o RTK signdlu
Smazat (kos)

VN 5.976km

Detaily — zobrazi informace o stavu pfipojeni, pfipadné dtvod problému pfipojeni
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4.6. Uloha

V okné Ulohy jsou informace o aktudlni Gloze - % zpracované

Ukol plochy z celkové plochy pole, Nazev ulohy, Datum a ¢as
Velke_pole_5_-_1 ' zahdjeni, plocha bez prekryvl. Kliknutim na okno se
Cas spusténi: 2025-04-01 10:27 dostanete do podrobnosti Ulohy.

Efektivni plocha: 4.00 ha

V Podrobnostech ulohy muzete: S Postrik A
e Nastavit informaci o uloze PE—
J etall ulol =
zobrazenou v pravém hornim rohu
. v . Zpracovana Zbyvajici R Zpracovana Plocha na
nav|gacn| obrazovky. Tuto |nf0rmac plocha s prekr. plocha vy po plocha bez pf autopilot
zménite kliknutim na jedno z 5ti S ) 61.08~ | 6147 § 0.40m ] 0.28~
oken s vymérou.
° VytVOﬁt novou l.’I|0hU k"knutl'm na Datum vytvoieni: Cas ukonceni: Pracovni doba:
2025-06-18 13:19 2025-07-29 10:05 48:37
tlacitko Novy zaznam v dolni ¢asti
11.84 ha/h 21829 m 01:24

obrazovky.
e Vyexportovat pokryti tlohy (SHP)
o Vice informaci na strance 35

4.7. Diagnostika systému

V okné diagnostika systému jsou aktudlni informace o chodu
systému. V ptipadé Ze vse funguje, jak m3a, tak zde nebude
zadna chybova zprdva. Kliknutim na okno se otevie podrobny
prehled diagnostiky systému.

Diagnostika systému

Normalni chod

V Diagnostice systému jsou vysvétleni a postupy, jak pfipadné problémy vyresit. Postup jak resit
problémy najdete na strané 46

4.8. Bezpecnost

V okné Bezpecnost jsou aktudlné nastavené limity ohledné

Bezpecnost L v, . ,
.p( : , automatického fizeni. Kliknutim na okno se dostanete do
Maximalni rychlost autopilotu i . )
25.0 km/h Nastaveni Bezpecnosti.
Maximalni rychlost povolena pro automatické rize
25.0 km/h

V Nastaveni Bezpecnosti mUzete zménit:
e Max. rychlost autopilotu
o Rychlost, do které bude autopilot fidit, pfi jejim prekroceni se automatické rizeni vypne
e Max. rychlost pro spusténi autopilotu
o Rychlost, do které |ze spustit automatické fizeni
e Sila pro vypnuti autopilotu zato¢enim volantu
o Uroven sily potfebné pro vypnuti automatického ¥izeni oto¢enim volantu
o Pri pfilis nizké drovni miiZe dochazek k samovolnému vypinani automatického fizeni
o Pouze pro variantu fizeni s elektrovolantem
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e Upozornéni na Unavu

o Vystraina zprava v kazdém nastaveném intervalu
e Zapnuti autopilotu tlacitkem na elektrovolantu

o Povoleni spinani automatického fizeni ¢ervenym tlacitkem na elektrovolantu
e Max. rychlost pro aktivaci aut. otacky

o Rychlostni limit, do kterého se automatické otaceni spusti

Pro UloZeni zmén v parametrech stisknéte tlacitko Potvrdit.
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5. Nastaveni systému

Vétsinu nastaveni neni treba meénit.

5.1. Jazyk a jednotky

Jazyk autopilotu
Systémové jednotky: metrické nebo imperidlni
Plo3né jednotky: ha, 1, m?,
Oblast
Po zméné jazyku je tfeba restartovat systém.

5.2. Alarmy

Jednad se o zvukova upozornéni. Je mozné nastavit, aby se spoustély pfi zapnutém automatickém
fizeni (Auto alarm) a vypnutém automatickém fizeni (Manualni alarm)
- ‘ Kvalita GNSS: nizkd kvalita signalu.

Zpozdéni signalu zakladni stanice: prodleva korekéniho signalu
Pfesnost GNSS: presnost pfijimaného signalu
Vzdélenost konce Fadku: vzdalenost konce linie/hranice

Bocni odchylka: odchylka od navigacni linie

Podpora: couvani

5.3. Vystup dat a signalu

NMEA Pfijimace: nastaveni NMEA zprav z pfijimace (je
zapotiebi dodatecnd kabelaz)
NMEA Monitoru: nastaveni NMEA zprav z monitoru (je
zapotrebi dodatecna kabelaz)
Pirevodnik rychlosti: nastaveni prevodniku pro systémy, které pfijimaji informace o rychlosti
pulzy ( je zapotiebi dodatecny komponent)

5.3.1. Vystup 5V signalu — GRID

Nastaveni rastru/gridu bod( na kterych je

< Vystup 5V signélu - GRID Povolit
vysilan 5V signdl pro sazece.

Vybér rezimu Stejné vzdaleny :
Funkci zapnete zaskrtnutim mozZnosti Povolit. Predbezné vyslani signalu 200 m

Hranice boéni odchylky 01 m
Vy,bér rezimu: Ste]né VZdélenv, Cisla provoznich fadkd (oblasti). 9

Predbézné vyslani signalu: vzdalenost prfed  vyomaniotozen
bodem, kdy bude signal vyslan

Hranice boc¢ni odchylky: boc¢ni odchylka od
navigacni linie do které bude signal vyslan

Limit pracovni oblasti

Cisla provoznich fadka (oblasti): pocet navigacnich linii, na kterych bude grid vytvoren.

Vyrovnani otoceni: umisténi bod( v pravouhlé Sachovnici. Pokud nebude povoleno, tak po otoceni.
najeti na sousedni linii bude bod umistén hned po spusténi automatického fizeni.

Limit pracovni oblasti: tvorba bod( bude ohrani¢ena hranici pole
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5.4. Navigace

Automatické zalohovani: pribézna tvorba zaloh nastaveni systému

evvs

Informace o polich a nastrojich: Informace o poli a soupravé zobrazend na naviga¢ni obrazovce

Vzdalenost vzorku kfivky: rozestup mezi lomovymi body kfivky. Neménit.

Vyhlazené krivky: optické vyhlazovani kfivek

Vypnout znaceni pfi couvani: automatické vypnuti znaceni pokryti pfi couvani soupravy

ReZim zdznamu pokryti: Manualni pfepinani (ruéni zapinani a vypinani znaceni pokryti — tlacitkem i
Automaticky rezim (zapnuti znaceni pfi zapnutém automatickém fizeni,
vypnuti znaceni pfi vypnuti automatického fizeni)

Parametry: Prehled parametrd autopilotu

Pocet vykreslenych navigacnich linii: celkovy pocet navigacnich linii, zobrazenych na navigacni
obrazovce

P¥i couvani vypnout autopilot: vypnuti automatického fizeni pti couvani

Optimalni trajektorie najezdu na linii: zobrazeni optimalni trajektorie najezdu na navigacni linii

5.5. APN

Neni tfeba upravovat. Nastaveni Acess Point Name (APN) Simkary. APN je rozdéleno na APN tabletu a
APN ovladace (prijimace) — dle umisténi SIM

APN: nazev APN

5.6. Predvadéci rezim

Spusténi simulace.
Predvadéci rezim: zapnuti simulace — vyZzaduje restart

5.7. Hardware

Nastaveni Hardwarovych volitelnych komponentd

360° panoramaticky snimek: Povoleni 360° kamery (VyZaduje
360°panoramatickou kameru)

Kanal kamery (vychozi 1): Zdrojovy kanal, ze kterého je obraz kamery

Orientace kamery: Otoceni kamery o zvolené stupné

Zrcadlit kameru: zrcadleni obrazu kamery
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5.8. O Zarizeni

Informace o aktualnich verzich software a firmware systému. Aktualizace systému.

NESPOUSTEJTE AKTUALIZACI SYSTEMU BEZ VYZVANi TECHNICKE PODPORY. NESPRAVNI
AKTUALIZACE MUZE VEST K POSKOZENI{ SYSTEMU.

5.9. Licence

Pfehled odemcenych licenci. Pro odemceni dalSich licenci
kontaktujte obchodniho zastupce

5.10. Zabezpeceni soukromi

Nastaveni hesla potfebného pro Upravu parametrl a nastaveni
systému.

5.11. Prostredi

Nastaveni prostredi systém. Vybér mezi pokrocilym prostfedim a
zjednodusenym prostifedim.
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6. Prenos dat

Import - Soubor

Agro-Sprava

Nastaveni systému

Import - Kéd sdileni Export - Soubor

Importujte data z jiné

Pfenaset lze:

Export - Kd sdileni

UmoZnuje Importovat a Exportovat data do autopilotu.
Pfenos dat je mozny pomoci Flashdisku nebo pomoci
kodu sdileni (slouzi pro prenos dat pouze mezi

autopiloty CHCNAV).

Kromé pokryti vuloze lze vSechna data prenaset
ze sekce Prenos dat. Ta se otevie z hlavni navigacni
obrazovky kliknutim na tlacitko ozubeného kolecka —
Pfenos dat.

Import — Flashdisk

Export — Flashdisk

Export/Import -Kdd sdileni

Hranice (SHP/ISOXML)

Hranice (SHP/ISOXML)

Hranice

Linie (SHP/ISOXML)

Linie (SHP/ISOXML)

Linie

Zakladni data ulohy (XLS)

Parametry Stroje

Pokryti tlohy (SHP)

Parametry naradi

Trajektorii stroje/naradi (SHP)

6.1. Prenos dat pomoci Flashdisku

Import - Soubor

Import z datové cesty NAV/
DataExchange

6.1.1.

Pro prenos data pomoci Flashdusku pfipojte flashdisk do
monitoru autopilotu. Pfenos dat spustite v sekci Pfenos dat.

Export - Soubor

Export do datové cesty
NAV/DataExchange

Pomoci flashdisku lze pfenaset

Hranice (SHP/ISOXML) — Export/Import
Linie (SHP/ISOXML) — Export/Import
Zakladni data ulohy (XLS) — Export
Pokryti ulohy (SHP) — Export

Trajektorii stroje/naradi (SHP) — Export

Export

Kliknutim na Tlacitko Export — Soubor

v sekci Pfenos dat se otevie Vybér

exportovatelnych dat.

e MdlzZete zde vybrat Pole, kterd chcete
vyexportovat

@)

@)

KaZdé pole obsahuje Hranice,
Navigacni linie a zakladni data
ulohy.

MuzZete zaskrtnout pouze pole a
data ktera chcete vyexportovat.

e Nasledné potvrdte export stisknutim
tlacitka Export.

e Vyberte format exportu SHP/ISOXML. Vyckejte na dokonceni

Pokryti bude vyexportovano do slozky:

NAV/DataExchange/SHP/“SlozkaKlient“/“SlozkaFarmy“/“SlozkaPole”/Trace/

pal

Export - Soubor Aktuaini cesta exportu

Spréva poli
Field_test_linek
Boundary_3x_orez
Lany
Hranice
Navigacni linie
Ukol

Niva Melcany

Reguta
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Export - Soubor

storage/emulated/0/NAV/DataExchange/




6.1.2. Export Pokryti ulohy

Pro vyexportovani pokryti tlohy 5 Postrik A
e Otevrete detaily ulohy TR
, etail ulohy -
o Na hlavni nav. Obrazovce -
stisknéte tla&itko vpravo nahofe ponaspteie| e || Vimiorole: | ETET 1 oot
s informacemi o Uloze — ha 0.43=  61.08%= 61.47» 0.40%  0.28mw
o Agro-sprava — Uloha
° Stlsknéte tlaél’tko - . Datum vytvoreni: Cas ukonéeni: Pracovni doba:
, . , . , 2025-06-18 13:19 2025-07-29 10:05 48:37
b NaSIedne pOtvrdte export StISantlm Vykonnost: Vzdélenost na autopilot : Doba na autopilot:
tlacitka Export. Nebo zaskrtnéte dals| .84 hath 21829m on:24
ulohy, jejichZ pokryti chcete
vyexportovat.
e “/Vyberte moZnost SHP. Vyckejte na dokonceni.
Pokryti bude vyexportovano do slozky:
NAV/DatakExchange/SHP/“SlozkaKlient”/“SlozkaFarmy“/“SlozkaPole“/Trace/
6.1.3. Import
Pro Uspé&sny import dat je zapottebi ) Import - Soubor A
Spravna datova StrUktura' Import - Soubor Aktualni cesta: /storage/emulated/0/NAV/DataExchange/SHP
[} SHP 1ISOXML
o NAV/Datakxchange/SHP/ - s
“SlozkaKI ient”/”SIoika Fa rmy”/ ’ FARMA FRANTISEK KONECNY/6301_6
“SlozkaPole” » FARMA FRANTISEK KONECNY/6502_2
° ISOXM I_ » FARMA FRANTISEK KONECNY/6403_1
NAV/D t E h /lSOXML » FARMA FRANTISEK KONECNY/5201_2
o atatbxc ange » FARMA FRANTISEK KONECNY/6302_7
» FARMA FRANTISEK KONECNY/9805_4
> FARMA FRANTISEK KONECNY/6501_7

/47

mportovat hran

Kliknutim na Tlacitko Import — Soubor v sekci Pfenos dat se otevie Vybér importovatelnych dat.

e Vyberte format importovanych dat

SHP/ISOXML
e Mdzete zde vybrat Pole a jejich data ktera chcete naimportovat
e Potvrdte Import stisknutim tlacitka Importovat

Pokud jiZ pole v autopilotu existuje — vytvofi se druhé. To znamena, Ze nedojde ke slouceni dat.
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6.2. Prenos dat — Kod sdileni

Kod sdileni slouzi pro rychly a bezdratovy prenos dat mezi
autopiloty CHCNAV. Zahdjit pfenos pomoci kédu sdileni Ize

Import - Kéd sdileni Export - Kéd sdileni
Importujte data z jiného Export dat do jinych Z sekce Prenos dat'
CHCNA\k/ gdutc;;J}lolq pomoci aulopulo\udCHCNA\/ pomoci
0du sdileni kédu sdileni v/ v s . s ee v . . ,

' Dal$i mozZnosti, jak zahajit pfenos je kliknutim na
ikonku sdileni u konkrétnich dat, které chceme <~
poslat. "

2 00 Koédem sdileni Ize prenaset
'S 007 :
‘ =" e Hranice
e Linie

e Parametry Stroje
e Parametry naradi

Pro Uspésny prenos dat pomoci kddu sdileni je zapotfebi aby oba autopiloty:
o Mély internet
e Inicializovany smér jizdy
RTK FIX (v nékterych pripadech)
e Podobnou/stejnou verzi software (v nékterych pripadech)
1 Kéd sdileni je od vytvoreni platny pouze pro kratkou dobu (ve verzi 20250707 je to pouze 30 s). Zadani
kédu sdileni do autopilotu, ktery ma data pfijmout, a potvrzeni pfijmuti musite stihnout v tomto limitu!

Prenos @ 0de 0
Posilajici autopilot Prijimajici autopilot
Export - Kéd sdileni Import - Kéd sdileni
Importujte data zjiného
CHCNAV autopilotu pomoci
kodu sdileni
Kliknéte na tladitko Kliknéte na tlacitko
Export — Kad sdileni Import — Kéd sdileni
\\n\v \( JOt

- Export - Kod sdileni Q : 5 Import - Kéd sdileni @
Export - Kéd sdileni Import - Kéd sdileni
0 Vozidio )
] Naradi {L! G
- Sprava poli

» Field_test_linek

» Boundary_3x_orez

» Lany Importujte kéd sdileni

Niva Melcany omezen, Poskytnéte ho, pro pfenos dat do jinych autopiloti CHCNAV.
» Reguta
749
s -
Vyberte data, kterd chcete poslat a kliknéte na | Vyckejte na vygenerovani kédu sdileni na zdrojovém
tlacitko Sdilet autopilotu
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]
-

CHCNAV agri-precisi(;n

o Export - Kod sdileni @ 9 Import - Kéd sdileni @

Export - Kod sdileni - Import - Kéd sdileni .
%2 feos

85621073 8652107 3|

Exportujte kéd sdileni Importujte kod sdileni
Kod sdileni je ¢asové omezen. Poskytnéte ho, pro pfenos dat do jinych autopiloti CHCNAV. Kod sdileni je casové omezen, Poskytnéte ho, pro péenos dat do jinych autopiloti CHCNAV.
Poskytnéte kdd sdileni Zapiste kod sdileni a kliknéte na tlacitko
Potvrdit
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6.3. Import hranic z LPIS
6.3.1. Stazeni z LPIS

Pfihlaste se do Portalu farmare a otevrete LPIS.

HlaSeni/Stanoviska || Exporty || Datawell || Vyhledavani || Spis || Moje historie || KN | Prirucky Test MZe 0.5.23.1 D | ramai (0) v | KONECNY FRANTISEK P
B a y u: 540
N T Obchodni jméno:  Frantisek Koneny
- e Adresa: KroméFiz, Tésnovice 6 , 76701
3/ pily padnich bloka DPB |[Zem. parcely || Aresly | Prac. 2kresy | éely v okoli|| Datad
3 ipe Potet viech Ginnych: 22 Vyméra viech adinnych
' Aktivni uZivatel
=4 I rozprac. | navrhy || kolizni || zak. farma || nejis Pejcte
J hranice >
= ' Potet: 22 Vyméra(ha): 194,45
¥ popis 2
¥ vmera 9
: R Prisly Cverec ~ | Kod wym. | Zps. wm. | Kul | U/
¥ kuitura v =
¥ e Q 6% R
" Dle stavu CI Q K 770 R
V' 2ékresy farméit v} &Kv 125 R
" 665 665 R
v J Qe i o
@ 347 397 R
y J W Q K s40-1150 410419 13,62 R
Kliknéte na tlacitko Export
porty.
Paramelry exportu Celkové exporty

| Vymazat parametry | | Popis abibutd

Prehled exportd

Pracouni zakresy 7a ufivatele:
Pracouni zdkresy za vybrané DP:

]
]
oPE: [s]
]
]

DPB vZetns vodici linie:

Zemédalsks parcely: Zeméddiské parcely véetné vodicf line:

Jen 2emdalske parcely se zkresem:
Specifikace vjstupniho formatu
Soufadnicovy systém: WGs-84
Vistupn forméts cronay
Standardni
Trimble
(TSOXML
RAVEN CRX

Ulcha

Export CELK_DPB v WGS84.

Export CELK_DPB v WG5-84 format KML (Fendt)

Export CELK_DPBv WGS-84.

s
20250226 0305520
20241024 12:18:240
202408-16 1827320

Topcon 3.20+

I HONAY

q Export CELK_DPB v WGS-84 2024-07-10 12:19:54.0 Dokanceno -
Ve vystupnim format olte CHCNAV
vystupni uzv .
T
Parametry exportu- Celkové exporty
| Specifikace vystupniho formatu
Soufadnicovy systém: WGS-84
Vstupni format: cHoNAY
Prehled exporti ‘Obnova: 30 sekund v
Zaskrtnéte v Celkovych E tech polozku DPB
askrtnéte v Celkovych Exportech polozku .
Mapa Neznamé 0.5.23.1 D | Farmaii (0)
2] Pt
Katastralni Gzemi Ctverec. Kéd Parcely Parcely bez geom. Plodiny Platnost od Kultura Vym, Vad. vody Vym. svaZ, poz. Vym. SEQ 2 Vym. SEO+MEOD Z Vym. OPVZ VWjm. apl. p. ZOD Zak, zn|
x] ~
3
s
El Bazmérov 540-1150  2002/7 06.02.2025 R 12,84 2531 0,00 0,00 0,00 12,84 12,84 Ne
¥ Lutopecny 540-1150  4405/1 06.02.2025 R 10,13 28592 0,00 0.02 401 0,00 0,00 Ne

Pomoci zaskrtnuti policka oznacte vSechny
navigace.

padni

bloky, nebo oznacte jen ty které chcete nahrat do

Vymazat parametry | Popis atributd

prehled ex

Ulahs E-.

Zmacknéte tlacitko Generu;.

Specifkace vjstupniho formatu

Souradnicowy systém: s8¢
Vystupni formét: crHenaY
Obnova: 30 sekund >
E™ Stagani
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Uspéch X

Export odesian! Celkové expor

Odkliknéte tlacitkem OK.

Specificace vjstupnino formatu
Soufadnicovy systém: WGsB

Vystupn formét: cHeNAY

4| Geneni | Vymazatparametry | Popis atibutd

prchled exports Obnova: 30 sekund v

" dioha das Stav. e
4| Export CELK_DPB v WGS-84 formst CHONAV 202503-10 1507000 v Dokanézno

|| Export CELK_DPB v WS84 20250226 09:05:52.0
|| Export CELK_DP v WG5-84 format KM (Fendt) 20241024 1218240
4 Export cELK DPB v WES84 20240816 18:27:32.0
4 | Evport CELK DPE Y WaS'S4 20240710 1219540

Export CELK_DPB.v WGS84.

Po zméné stavu ze ZaloZzeno na Dokonceno kliknéte na ikonu stazeni.
6.3.2. Extrahovani stazeného souboru

[

20231212 09148020

Pred naimportovanim do navigace je potieba soubor extrahovat.

shpfarmarexport6811403438848( g Oteviete umisténi uloZeného souboru,

. g tlacitkem zobrazit. Soubor by se mél nachazet

18231573723120925zip
416 kB » Hotowvo ve Stazenych souborech.

o shpfarmarexport21464985250F1 <4393 NERTET—
¥ © @ @

M Oteviit

&g Oteviit v programu

D StaZeny soubor oznalte
(£ Oteviit v novém okné pravym tlacitkem na mysi a
(8 Extrahovat vse zmécknéte moznost
G)

Extrahovat vse ...
Pripnout k panelu pro Rychly pristup

Pripnout na Start
"7 Pridat k oblibenym

Komprimovat do souboru ZIP

Kopirovat jako cestu Ctrl+Shift+C

39



Vybeér cilové slozky a extrakce soubor(

Soubory budou extrahovany do adresare:

pownloads\shpfarmarexport214649852506164632_2849199868509601 672

Prochazet...

[_] Po dokonéent zobrazit extrahované soubory

Zmacknéte tlacitko Extrahovat.

Extrahovat

Zrusit

Dnes

B shpfarmarexport214649852506164632 2..  07.11.2023 7:45 Komprimovana sl... Otevrete
extrahovanou

W shpfarmarexport214649852506164632_2.. 07.11.2023 7:48 Slozka soubort slozku soubordt.

6.3.3. Kopirovani na USB-Flashdisk

Nazev Oteviit na nové karté

Otevift v novém okné
Dnes

Pripnout k panelu pro Rychly pfistup
ID Move to Dropbox (Business)

Send a copy (Business)

Back up to Dropbox...

Skenovat s Bitdefender Endpoint Security Tools

Oteviit v aplikaci Terminal

i | Zoner Photo Studio X

gt pristup pro Slozku NAV oznacte
pravym tlac¢itkem mysi a
zkopirujte

Obnovit predchozi verze
Zahrnout do knihovny
Pripnout na Start

Kopirovat jako cestu
Odeslat

Vyjmout

Kopirovat

Vytvorit zastupce

Odstranit

Pfejmenovat

Vlastnosti
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Zarizeni a jednotky

Windows (C)

364 GB volnych z 475 GB

(a— Y

KINGSTON- M (E2)

14,3 GB voinych z 14,5 GB

V Tento pocitac oteviete pfipojeny USB-Flashdisk
(Flesku).

6.3.4.

Import do navigace CHCN

vp

B

=

RTK
0.01

@
O/NET

o

o P - ¥
=z
& L S
@
= m
+ ]

2

Zapnéte displej navigace CHCNAV a vyckejte do
nabéhnuti systému.

»» Nastaveni

Agro-Spréva

Zobrazeni stavi a podrobnosti ze upravit dle potfeby

Nastaveni systému

Piistup ke véem nastavenim.

Prenos dat

Rychly prenos dat

Kliknéte na Nastaveni a Pfenos dat.
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AV

Zobrazit
Sefadit podle
Seskupit podle

Aktualizovat

Vlastni nastaveni této sloZky...

Vlozit

VloZit zastupce

Send a copy (Business)

Skenovat s Bitdefender Endpoint Security Tools
Otevrit v aplikaci Terminal

Zoner Photo Studio X

Udélit pfistup pro

Novy

Vlastnosti

Slozku NAV vloZite do USB-Flashdisku (Flesky),
kliknutim pravého tlacitka mysi a zvolenim moznosti
Vlozit.

USB-Flashdisk (FlesSku) zapojte do USB konektoru,
ktery se nachdzi na levé strané displeje za gumovym
krytem.

Nastaveni

Management zemé&délstvi Nastaveni systému

Importujte data souboru Importovat kéd sdileni Export dat souboru Exportovat kéd sdileni

asty NAV

mportu
[

Import dat Export dat rt dat podle kédu sdieni
Data Data

bl

Kliknéte na Importujte data souboru.



B

Management zemadélstvi Nastaveni systému Importujte data souboru Aktudlnf cesta: / g 2A2-1838)/ NAV/D.
ISOXML
- SHP
Importujte data souboru Importovat kéd sdileni Export dat souboru Exportovat kéd sdileni
» Brni -1
Import datové cesty NAY, importujte data pomoc Export datové cesty NAV Export dat pode kodu sdileni
DataExchange kédu sdileni DataExchange sité » Cerveny?vrch_1_-1
» Cerveny_vrch 2 -1
» Cerveny_Vrch_3_-_1
[ » Ctyriasedesatka_-_1
l = | = » Dlouhy_hon_-_1

Kliknéte na Importujte data souboru. Zaskrtnutim tlacitka SHP oznacite vsechny hranice
nebo muzZete ruéné vybrat jen ty hranice, které
chcete importovat.

s | Importujte data souboru ‘

Importujte data souboru Aktuaini cesta: /s e/udisk(id=02A2-1B38)/NAV/ P
ISOXML
- SHP Podrobnosti importu
/storage/ udisk(id=02A2-1B38)/NAV/ DataExchange/SHP
» Brnenka_u_-_1
» Cerveny_vrch_1_-_1 ) Uspéch
Uspésny Import

» Cerveny_vrch_2_-_1

» Cerveny_Vrch_3_-_1

» Ctyriasedesatka_-_1

» Diouhy_hon_-_1 \
> < o] D =3

Kliknéte na tlacitko Importovat hranice. Kliknéte na tlacitko Potvrdit.

L @ A @ Y%
42/4 O/NET 0.01 0.0im/h 0.00ha

Hranice mate Uspésné naimportované.
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6.4. Export hranic do LPIS

6.4.1. Export z navigace

&
&

= o

(<]

—e

-—

—
2

) %

7
)

Zapnéte displej navigace CHCNAV a vyckejte do USB-Flashdisk (FleSku)zapojte do USB konektoru,
nabéhnuti systému. ktery se nachdzi na levé strané displeje za
gumovym krytem.

» Nastaveni @ =] Nastaveni [_

Agro-Sprava B Management zemédé&stvi Nastaven/ systému
Zobrazeni stavii a podrobnostl, ize upravit dle potfeby!

[
B

& %

Nastaveni systému Importujte data souboru Importovat kéd sdileni Export dat souboru Exportovat kéd sdileni
Pistup ke véem nastavenim. - v/ Importujte data pomock Export datové Gesty NAV Export dat podie kodu sdiles
kbdu sdien DataExchange

e

Pfenos dat

Rychly prenos dat

“ ‘ \ = \ Y

b 33

L@ < o a =)
Sy . v Gy
Kliknéte na Nastaveni a Pfenos dat. Kliknéte na Export dat souboru.

o Export dat souboru G o Export dat souboru [:‘

Export dat souboru Aktusini cesta exportu: /storage/udisk(id=02A2-1B38)/NAV/DataExchange Export dat souboru Aktuaini cesta exportu: /storage/udisk(id=02A2-1838)/NAV/DataExchange

- préva poli SHP  ISOXMI - Sprava poli SHP  ISOKML
4 ‘ny,\/rchj,—,z » Cerveny_Vrch_3_-_2
» 7002.3 » 7002.3
» Dlouhy_hon_-_2 » Dlouhy_hon_-_2
» Kabat_-_2 » Kabat_-_2
’ Kasparska_-_2 ’ Kasparska_-_2
» Brnenka_u_-_2 » Brnenka_u_-_2

y 9702_4 ’ 97024 \
> < o m} =1» = < o} o =3

Zaskrtnutim tlacitka Sprava poli oznacite vSechny Kliknéte na tlacitko Export.
hranice nebo muzZete ru¢né vybrat jen ty hranice,
které chcete exportovat.
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Export dat souboru Aktuaini cesta exportu: / g 02A2-
- Spréva poli
» Cerveny_Vrch_3_- 2
Vystupni format » 7002.3
» Diouhy_hon_-_2

B&2n4 podpora rozsahii formata

» Kabat_-_2
o » Kasparska_-_2
» -
Zrudit : Brnenka_u_-_2

» 9702_4

Vyberte format exportu SHP a kliknéte na tlacitko Po dokonceni odpojte USB-Flashdisk (,flesku®).

Potvrdit.

6.4.2. Nahrani do LPIS

Pripojte USB-Flashdisk (,flesku”) do pocitace a otevrete ji.

& S5 v N £ > KINGSTON- M (E) >

04_Produkty & Néazev «

B® 05a_Navigace_managel # i Farm

Oteviit
B8 Simon Splichal »
Oteviit na nové karté
Oteviit v novém okné
Pfipnout k panelu pro Rychly pfistup
Pripnout na Start
Komprimovat do souboru ZIP

Kopirovat jako cestu Ctrl+Shift+C

/2 Vlastnosti Alt+Enter

Otevrete slozku NAV — DataExchange — SHP a jeji podslozku. Zde bude sloZzka farmy,
tlacitkem a zvolte moZnost Komprimovat do souboru ZIP.

oznacte ji pravym

P

Export dat souboru L

1S0XML

(O e 5,05 oo K K

‘ J W QKM sa0-11s0 4103 347 347 R K

v 5] QKM 5401150 4104/9 1362 1362 R K

P i s s @ 7 QKM 5401150 42031 17,39 1739 R K

(Q KM 5401150 44037 9,46 946 R K

5 < (Q KM 540-1150  4405/1 10,14 1014 R K

4 Zamitnuté J Q KM 540-1150  5201/2 16,90 1690 R K

v Jv QKM 540-1150 520271 17,09 1709 R K

T >0 0 b (Q KM 540-1150 5303/ 416 e397 R K

QKM 5401150 5501/10 857 857 R K

v Ziiene g (Q KM 540-1150  5501/12 018 018 U K

¥ T zbytkové plochy QKM 5401150 6301/6 9,58 958 U K

B 9 g1 70864, -1160090.59123 (Q KM 540-1150  6302/7 111 111 R K

B Qs v G. B (& (@ ] 78 W v 3 5401150  6403/1 0,88 088 R K
Zmacknéte na tlacitko Kresleni.

L KM 501150 310777 565 565 R K

‘ J m QK s40-11s0 410273 3,47 347 R K

v 5] QKM 5401150 4104/9 1362 136 R K

Vi QKM 5401150 4203/1 17,39 1739 R K

a QKM 5401150  4403/7 9,46 946 R K

: v (Q KM 540-1150  4405/1 1014 R K

4 Zamitnuté J Q KM 5401150 5201/2 16,90 169 R K

v " 3 QK sae11s0 s202/1 17,09 1709 R K

J— 5 m o b (Q kM 5401150 5303/ 416 €397 R K

. - § | S901150  5501/10 857 857 R K

4 Zrugené J (5} uzvit | PZ - Pracovni zékres v || Viitin erozni poze v = sous0 ssoui2 018 55§ 7

¥ T zbytkové plochy = |s401150 6306 9,58 958 U K

@ ¢ ) - _JIX}s40-1150  6302/7 111 L1 R K

@ ¢ a. d K’;M 3 (= (@ o] (78 e e 3 (a2 8 e II:.’E:',".“:‘: QKM 5401150 64031 0,88 088 R K

Zmacknéte tlacitko Novy zakres ze souradnic.
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3

. Ortofotomapa

ky Test MZe 0.5.23.1

v

Farmafi (0) v | KONECNY FRANTISEK ~ P
U: 4540
Q) ugivatel: 4540 J1:1000066908 SZR ID: 1000636802 -/

Obchodni jméno:  Frantisek Konegny

4 Zadani souFadni X Adresa: Kroméiz, Téénovice 6 , 76701
“ . pidni bloky
4 ¥ Zadat soufadnid portovat  KML | Népovéda e o
3 /' pily padnich bloki
z Poet viech Geinnjch 22 194]
2 Autivni uzivatel I
o ) = polygon v wcinné | rozpra ak. farmaf | nejisté eko | nejisté E
/. hrani =
Pofet: 22 \Vyméra(ha): 194,45
¥ popis ]
¥ vméra ) - - - -
W 3 prisly Cverecs | Kéd wm. | Zpfs.wm. Kku. | UK ]
U itua ) =
¥ Ctverce 6 R K
a 7,7 770 R <
1 R
) R K
Test MZe 0.5.23.1 D || Farmari 0) v | KONECNY FRANTISEK P
M a \ U: 4540
" UZivatel: 4540 JI:1000066908 SZR ID: 1000636802
@ @ orfotomapa ) _ Obchodni jméno:  Frantigek Konegny
+ Zadani souFadnice X Adresa Kroméfiz, Tésnovice 6 , 76701
. Piidni bloky 8
g - Zadat soufadnice || Importovat z SHP | Importovat z KML || Népovéda PR == (7 e

J Dily pédnich blokd
= Aktivni uzivatel
¥ hranice
¥ popis
¥ wmé

kultura

¥ Cwverce

)

Soubor:

=)
o
=

Lol

Potet viech (ginnych 22

u&inné

Pofet: 22  Vyméra(ha): 194,45

¥ Piisly Crverec Kéd vym. | Zpfis.wm. Kul. | UK
v

Q KM 9805, 6,9 6,9 R K
Q KM 9806 R K
Q KM 0 2,5 R K
Q kM 6 R K
Q K R

Q K R [<

Pomoci tlacitka Vybrat soubor..., nahrajte soubor farmy ???.zip do LPIS. Poté zmacknéte

tlac¢itko Odeslat.

Mapa | Tisky | HidZeni/Stanoviska || Exporty | Datawell || Whleddvéni || Spis | Moje historie || KN || Pfirucky | Test MZe 0.5.23.1 Akt Frantide

(=]

Q

Ortofotomapa

Piidni bloky

Dily pédnich blokd

= Ativni uzivatel
4 hranice
¥ popis
, vyméra
, kultura
¥ crverce

Navrhy s datem (&innosti

Zamitnuté

Historické

4 Zrudené
# ¥ zbytkové plochy
£

¥

]

v

OO0 U

9
Q
9
9
9
9
o

D4

o

Jo

Uzaviit

</

a

Z

Vnitfni erozni 5
pozemek

Externi erozni
pozemek

Farmar'ské hranice
DPB

Farmérské hranice
zemédélské parcely
Ekologicky

vyznamny prvek

(e }

o.|ds 3

1

PZ - Pracovni zékres s \)Sf
n
am/iﬂs‘glams@gé&iiu;,@ll

Farmafi (0) v | KONECNY FRANTISEK P

U: 4540 ©

Obchodni jméno:

Franti3ek Koneény

Adresa: Kromé&fiz, TéSnovice 6 , 76701

DPB || Zem. parcely || Aredly || Prac. zakresy || V&ely v okoli || Dotace || Mn|

Pocetviech G&innych: 22 Vyméra viech G&innych:  194]

udinné || rozprac. || navrhy || kolizni || zak. farmaf || nejisté eko || nejisté ENVI

Polet: 22  Vyméra(ha): 194,45

¥ Prislu Gtverec+ | Kéd wym. | Zpds.wm. Kul. | UK
v

Q KM 530-1150 9805/4 6,90 6,90 R K
* Q KM 530-1150 9806 770 770 R K
Q KM 540-1150  2002/7 12,52 12,52 R K
Q KM  540-1150  3107/7 6,65 6,65 R K
Q KM 540-1150  4102/3 3,47 3,47 R K
Q KM 540-1150  4104/9 13,62 13,62 R K
Q KM 540-1150 4203/1 17,39 17,39 R K
Q KM 540-1150 4403/7 9,46 9,46 R K
Q KM 540-1150 4405/1 10,14 10,14 R K
Q KM 540-1150 5201/2 16,90 16,90 R K(
Q KM 540-1150  5202/1 17,09 17,09 R K
Q KM 540-1150  5303/5 4,16 3,97 R K
N 540-1150  5501/10 8,57 8,57 R K
5 540-1150  5501/12 0,18 0,18 U K
= 540-1150 6301/6 9,58 9,58 u K
X} 540-1150 6302/7 111 L1 R K
540-1150 6403/1 0,88 0,88 R K

INTEeR
oPERA(
sroenl

C} KM

Zvolte druh pracovniho zakresu. A nahrané zdznamy ulozte tlacitkem UloZit zakresy.
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7.J)ak resit problémy?
7.1. Casté problémy

Jedu dopredu, ale na monitoru traktor couva

1) Kliknéte na tlacitko O aplikaci na domovské obrazovce
2) Zmacknéte tlacitko Obraceny smér

Proc¢ k tomu doslo: Autopilot si po zapnuti systému musi urcit smér dopredu. Pocita s tim, Ze po zapnuti se
pojede s traktorem dopredu. Pokud se nejdfive couvnulo, tak ma sméry dopfedu a dozadu prohozené.

Na poli mam stale zaznacené zpracovani z minula, jak se ho zbavim?
Z
1) Kliknéte tla¢itko Ulohy na domovské obrazovce 8.77ha
2) Kliknéte na tla¢itko Novy zaznam/Nova tloha

Pro¢ k tomu doslo: Autopilot po nacteni pole (po zméné pole nebo po zapnuti systému) otevird posledni
aktivni dlohu pole. Ta obsahuje i znaceni pokryti (tzv. ,malovani“).

7.2. Obecné feseni problémti

Restartovani autopilotu

o\/ypnéte systém stisknutim kolébkového spinace napajeni systému
eZapnéte systém stisknutim kolébkového spinace napajeni systému

4 N\
Otevieni chybové hlasky
eKliknéte na ikonu problému spusténi automatického rizeni “
eV sekci a u komponentu ktery hlasi chybu kliknéte na Podrobnosti —
eProvedte pokyny pro feseni problému
S J
4 N\

Zkontrolovani konektoru

e\/ypnéte systém
*QOdpojte a zapojte konektory :
eZezadu Monitoru (musi zacvaknout)
*Na Prijimaci (je potrfeba zasunout, utdhnout, zasunout a zase utahnout)

Kontaktovani technické podpory AGRI- PRECISION
+420 722 168
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8.Udrzba

1. Pro zajisténi normalniho provozu a Zivotnosti zafizeni, udrZujte zafizeni podle pokynu
uvedenych v ndvodu.

2. Nerozebirejte hlavni soucasti systému. V pfipadé potreby se obratte na poprodejni servis

CHCNAV .support@chcnav.com

Zafizeni pouzivejte podle pokynu v uZivatelské prirucce.

4. Pravidelné kontrolujte jednotlivé Srouby, kabelové svazky a konektory systému. Napfiklad
Srouby a konektory elektrovolantu, snimace natoceni kol, pfijimace atd.

5. Udriujte zafizeni v Cistoté.

6. UdrZujte prostredi, ve kterém se motor pouziva. Na elektromotor nebalte materidly, jako
je bavinéna tkanina a prachotésna félie.

7. Pred zahdjenim prace zkontrolujte, zda Fidici prvky stroje pracuji spravné.

w

CHC Navigation

Budova C, 577 Songying Road, Qingpu, okres, 201702 Sanghaj,
Cina

Tel: +86 21 542 60 273 | Fax: +86 21 649 50 963

E-mail: sales@chcnav.com | support@chcnav.com Skype:
chc_support

Webové stranky: www.chcnav.com
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