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1. Obsah sady

GNSS anténa (P100)

Tablet (CB-H10S)

Naklonomeér

Kamera (F23A220)

Soucasti baleni je i potfebna kabelaz, montazni komponenty a spinac.

2. Instalace komponentt
2.1.GNSS anténa

1. Na strese vozidla zamérte pozici pro anténu GNSS tak, aby splnovala tyto
podminky:

a. Byla nad stfedovou osou stroje.
b. Byla co nejblize stfedu mezi predni a zadni napravou stroje.
c. Neméla zakryty vyhled na oblohu.

2. Po zamérfeni mista instalace, pripravte montazni drzak antény. Ujistéte se, Ze
je anténa umisténa vodorovne a nema zadny sklon.

3. Strechu odistéte a nainstalujte drzak antény.




2.2.Displej

1. Vyberte pro displej vhodny montazni
bod, tak aby byl

a. Dostatecné pevny

b. Vhodné umistény. Displej byl mél
byt po uchyceni na ocich a na
dosah ruky.

2. Pripevnéte kulovy Uchyt na vybrany
montazni bod pomoci samoreznych
vrutl s plochou hlavou.

3. Na kulovy Uchyt prichytte displej pomoci
nastavitelného drzaku

4. Upravte umisteni displeje pomoci drzaku
dle potreby.

2.3.Naklonomeér

1. Pro nédklonomeér vyberte misto v kabiné tak, aby byl vodorovné s konstrukci
vozidla, a jeho vychyleni nebylo vétsi nez 5 °.
2. Naklonomer pridélejte nalepkou s popisky nahoru.

Pro presné fungovani je potreba

| pripevnit naklonomeér dostatecnée
pevné, tak aby nedochazelo
otfestim.




2.4.Kamera
1.

2.5.Zapojeni napajeni

Kamera mUze byt umisténa dle
libosti (v dosahu kabelaze).

Napajeci
Pri zapojovani napajeciho L kabelaz

kabelu k baterii se nejprve Kladny pol

pripojte cervenym kabelem ke
kladnému poll a poté cernym
ke ,kostre” 12V

Zapojeni napajeni by mélo r/
+

+
1

predchazet propojeni ostatnich
komponentd kabelazi.

- ~ Kostra

12V

2.6.Zapojeni kabelaze

Maonitor Kamera

Napajeni

Volné
(snimac natoceni kol)

Béhem zapojovani si dejte pozor na orientaci zarezl a vystupkd na
konektorech, urcuji spravnou orientaci zapojeni a méli by do sebe zapadnout.
U konektord, které maiji utahovaci obroucku, ji dostatecné utahnéte.

Kabelaz vedte tak, aby se vyhnula mistdm s vysokou teplotou, mastnotou a

s ostrymi hranami. Kabelaz by neméla byt prilis napnuta nebo zohybana.
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Zaciname
Zapnuti
e Zmacknéte tlacitko napajeni, mélo
by svitit zelené.

e Vyckejte do kompletniho
nabéhnuti systému.




Popis displeje

..a @ RTK 0
42/4 O0/NET 0.01 -

—

@ “
0 9.6km/h 4.15ha

®

1. Stav satelitu
e Zobrazuji se dvé Cisla ve tvaru X/ Y.
o X predstavuje pocet viditelnych satelit(;
o Y predstavuje stav GNSS:
= 1:Single/Autonomus
= 2:DGPS/SBAS

= 4 RTK Fix
e Pozadovany stav GNSS pfi pouziti
RTK signalu
= 5:RTKFloat

2. Stav zakladnové stanice
e Zobrazuji se dvé Cisla ve tvaru X/ Y.

Tip: Klepnutim na stavovy fadek
satelitu vstoupite do nastaveni GNSS

42/4 0/0 0.01

o X = zpozdéni signalu. Cim je X mensi, tim je signal stabiln&jsi, obvykle se
o Y = NET, pokud se jedna o sitovy rezim/cislo aktualniho radiového

kanalu, pokud se jedn& o radiovy rezim.
3. ReZim GNSS a presnost urceni polohy

4. Bocni odchylka

e Odchylka v redlném ¢ase mezi aktualni polohou vozidla a zvyraznénou
navigacni linii. Hodnota je zdporna, pokud se vozidlo nachazi na levé
strané vodici linie, a kladna, pokud se vozidlo nachazi na pravé strané

vodici linie.
5. Cislo zvyraznéné navigacni linie
(originalni linie ma &islo 0)
6. Rychlost vozidla

7. Zpracovana plocha




e Kliknutim zobrazite podrobnosti Ulohy, kde mizZete vytvofit novou ulohu.

8. Kompas
e Kliknutim zobrazite zakladni informace.

9. Uzamknuti/odem¢eni sledovani polohy stroje
10. Pfiblizeni / oddaleni

11. Stav automatického fizeni (pro optickou navigaci zased|é)

o

Zapnuto Vypnuto Problém branici navadéni.
Kliknutim oteviete
diagnostiku systému (str
Chyba! Zalozka neni
definovana.)

12. Ovladaci panel

Naradi Prostredi
et nothoAgroc iy ad | oo

inovana. * Denni a nocni rezim
. rametry _, naradi str, . ¥
g %a.F, y aloglr(a ngnl 3Da ZD, rezim i
efinovana. *  Zapnuti/Vypnuti kamery

. . ev . 4r '
i R, A

* Posun vyosena naradi

* Povoleni ISOBUS zobrazeni

Navigacéni linie I?I Nastaveni E
) . cnra |
Lze vytvofit 2 zpUsoby: Agro-sprava  (str  Chyba!

Zalozka neni definovana.)

1. Tvorbu jizdou

« Linie AB * Nastaveni systému (str Chybal!
* Linie A+ (bod A a azimut) Zalozka neni definovana.)

* Kfivka * Pfenos Dat (str Chyba! Zalozka
* Multilinie

. neni definovana.)
* adalsi

2. Tvorbu zadanim souradnic

* Linie AB
* Linie A+
Pole ,
|.’ -
Obsahuje informace o vybraném poli td

* Sprdavu hranice pole (str Chyba! Zalozka neni definovana.)

* Sprdvu nav. linii pole (str Chyba! Zalozka neni definovana.)

* Spravu uloh pole (str Chyba! Zalozka neni definovana.)
* Spravu bodu pole (str Chyba! Zalozka neni definovana.)




A Spravu poli (seznam vsech poli) (str Chyba! ZaloZka neni definovana.)
A tlacitko pro vytvoreni nového pole

fue . s O Aplikaci
Nastaveni Fizeni (pro navigaci —
nepodstatné) e | Obsahuje 3 kategorie
P
o * Ndapovéda

o Vzddleny asistent

o Nahrani protokolt

o Parametry

o Obraceny smér

= Slouzi k prohozeni sméru

dopfedu a dozadu -
pokud traktor na
monitoru jede presné
opacné oproti realité.

° )3

* O zafizeni

13. Posuvny panel funkci
Rychla tvorba linek

a
Vytvoreni jizdou AL
* Linie AB -
* Kfivky AB
* Hranice

o (lepsi je tvotit hranice
pres spravu hranic)

. - . ReZim automatického fizeni
Pfepnuti na jinou linii pole

| Pokud je zaskrtla moznost B
Postupne prepinani mezi vsemi S=— Povolit, tak se mlze prepinat “
ulozenymi liniemi vybraného - mezi rezimy:

pole .. . N
* Linie — autopilot bude jezdit

pouze podle navigacnich
linii
* Hranice — autopilot bude

jezdit pouze podle
souvratovych linii

* Manual - nelze spustit
automatickeé fizeni

Pokud neni moznost Povolit
zaskrtl3, tak bude autopilot
automaticky vybirat podle ¢eho
bude Fidit (navigacni linie,
souvratové linie)




Znaceni pokryti

Zména barvy znaceni

o ) (, Vybér z nékolika barev zna&eni T

Z?pnhe/vypnev znlacenl Zlflrlchwanj ~ zpracované plochy. Zména
pkof: v ?Inahcenl s€ uklada pod ovlivni barvu pouze nésledné
a tlvnll _u o) uv - pro meazanl zpracované plochy.
pokryti je potfeba vytvofit novou
ulohu

. . Vystup signalu (GRID
Posun Linie ystup sig ( )

L VI N Otevie ovladaci panel pro 5v Yy
Posunuti aktivni navigacni linie: ' P P W

e 0O zadanou vzdalenost
o Vzddlenost je vcm.
Kliknutim na ikonku
jedné zSsipek se linie

posune o zadanou
vzdalenost
doprava/doleva

e Na aktualni polohu

(pfijimace)

o Zmdacknutim RZ se
navigacni linie posune
na soucasnou polohu
pfijimace.

signdlu dle GRID funkce.
* Spusténi vysilani signalu

Nastaveni této funkce naleznete
na strance Chyba! Zalozka neni
definovana.
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Kalibrace systému

Na domovské obrazovce zmdacknéte tlacitko NastaveniE.
Zmackénte tlacitko Agro-Sprava .

Zmacknéte tlacitko Vozidlo.

Vytvorte novy stroj kliknutim na tlacitko Pfidat.

Zvolte Typ vozidla.

7.1. Predni fizeni

7.2. Zadni fizeni

7.3. Pasové

7.4. Kloubové

Nousw

8. V poli Ovladac fizeni nechte nastavenou moznost Pohon motoru.
9. Doplrite nazev vozidla.

10. Zmacknéte tlacitko Dalsi.

11. V poli Senzor uhlu nastavte Zafizeni Bez WAS.

12. Potvrdte spravnost zadanych hodnot stiskem

tlacitka Dalsi. Konektory TNC  Predni strana
13. Zvolte spravnou orientaci naklonoméru (vaci Zadni
sméru jizdy)
a. Konektory TNC — jedna se o smér kterym L Viavo
je orientovan konektor pro zapojeni
kabelaze na naklonoméru Vpravo
b. LED panel — Uréuje smér, kterym je !
orientovan bila nalepka s napisy na Nahoru
naklonoméru. (Nelze zménit)
Dole

14. Zmacknéte tlacitko Dalsi.
15. Vyplnte udaje o stroji (v metrech).

(B) Bod vleceni nastroje: pouzijte

(A) Rozvor: Zmérte vzdalenost mezi
vychozi hodnotu — 0.

stfedy os otaceni predniho kola a
zadniho kola.

11



(F) Vyska napravy: Zmérte vysku
stfedu zadni ndpravy kolmo k zemi a
odpovidajici pod na zemi oznacte.

(G) Predni zavés: Pouzijte vychozi
hodnotu — 2.

(C) Ke stfedni napravé: Zmérte

odchylku antény GNSS od stfedové

osy stroje. Pokud neni anténa

vyosena, zadejte 0

e Pozice antény: v pfipadé vyoseni
zvolte odpovidajici smér.

(E) Vyska antény: Zmérte svislou vysku
od stfedu antény (tj. Sedy gumovy
pruh) vodorovné k zemi a odpovidajici
bod na zemi oznacte.

12




(D) K zadni napravé: Zmérte vzdalenost mezi body zaznacenymi na zemi od

hodnot (E) a (F). Hodnota je kladna, kdyz je bod (E) pfedbodem (F) po sméru

jizdy. D je zaporna, kdyz je satelitni anténa (E) za stfredem zadni osy (F).

e Umisténi antény: Podle polohy antény vuci zadni ndpraveé zvolte odpovidajici
moznost.

Nastaveni pracovniho naradi

1.
2.

Nouwuvs

Na domovské obrazovce zmacknéte tlac¢itko Nastaveni naradi.
Zmackénte tlagitko Pridat ®.

Vyberte Typ prace - Obecna.

Vyberte Typ naradi — Univerzalni naradi.
Pojmenujte naradi.

Zvolte zpUsob pripojeni

a) Nesené —zadni

b) Nesené — predni

c) Tazené

Zmacknéte tlacitko Dalsi.

Vyplrite Udaje o pracovnim naradi.

(A) Pracovni zabér: sSitka pracovni ¢asti
naradi

(B) Rozestup mezi zabéry: vzdalenost mezi
kraji naradi pfi sousedni jizdé.

e Doporucujeme zadat 0 a pfipadny
rozestup pficist k pracovnimu
zabéru

(C) Vzdalenost od bodu pfipojeni:
vzdalenost naradi od zavésu.
(Doporucujeme zadat hodnotu 0).

(D) Vyoseni naradi: Ovlivnéno hlavné
vyosenim naradi, ale i nepresnym
umisténim a zadanim udaji o anténé
do software. Hodnotu je mozné
vypocist stisknutim tlacitka Vypocet

(E) Skutecna Sirka naradi:

(F) Skuteéna délka naradi:

e Do Uprav pouzivaného naradi je mozné se dostat pres tlacitko Nastaveni naradi (na
domovské obrazovce), poté staci zmacknout tlacitko Parametr implementace.

10. Stisknéte tlacitko Potvrdit a Dalsi.

11. Pole Povolit detekci vstupu ponechte nezaskrtlé.
12. Stisknéte tlacitko Potvrdit a Dalsi.

13. Tladitkem Domt se vratite na hlavni obrazovku.

Vytvoreni Pole
Tvorba Pole

13



ok wnNRE

Na domovské obrazovce zmacknéte tlacitko Sprava poli s}
Zmacknéte tladitko ® Pridat.

Zadejte Nazev pole

Zvolte klienta

Zvolte Farmu.

Pojmenuijte si pole a zmacknéte tlacitko Potvrdit.

Zaznam hranice pole

uhwnNRE

10.

11.
12.
13.

Na domovské obrazovce zmacknéte tlacitko Sprava poli
Zmackénte tlacitko Hranice.

Zmacknéte tlacitko Vytvorit.

Zadejte Nazev hranice.

Zvolte Zplsob planovani

5.1.Leva strana naradi

5.2.Stfed stroje

5.3.Prava strana naradi

Zvolte Metodu planovani

6.1. Objizdka hranic

6.2.Kalkulace Pivotu

Zvolte Referencni bod.

7.1.Naradi

7.2.Pfedek stroje

7.3.Pfijimac

Zmacknéte tlacitko Potvrdit.

AZ budete pfipraveni zahdjit zaznam hranice zmacknéte tlacitko REC.
Jed'te podél hranice

10.1. Pokud chcete zastavit zaznam hranice zmacknéte tlacitko [ .
10.2. Pro odstranéni posledniho bodu lomu hranice zmagknéte tlacitko MiNUS.
10.3. Pro pfidani bodu lomu hranice zmacknéte tlacitko PLUS.

10.4. Pro obnoveni zdznamu hranice zmacknéte tlacitko REC.

Hranici ukon&eni zdznamu a uloZeni hranice zmacknéte tlacitko £4.
Automaticky se otevie okno Upravy hranice, Zmacknéte tlacitko PouZit.
Tlacitkem Dom se vratite na hlavni obrazovku.
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Tvorba navadécich linek

Rychla linka
it
Na domovské obrazovce zmacknéte tladitko M,
Vyberte typ linky (AB, Kfivka, Hranice)
Zmacknéte tlacitko Spustit.
V misté, kde chcete, aby byl pocatek linie zmacknéte tlacitko A.
Dojedte do mista, kde chcete, aby byl konec linie a zmacknéte tlacitko B.
Ndsledné dojde k vytvoreni a ulozeni linky.

ouhwnNeE

Rozsirena tvorba linii

Na domovské obrazovce zmacknéte tlacitko Vytvofit linii .

1.

2. Vyberte typ linie.

3. Pokracujte dle instrukci.

4. Zvolte Nazev linie.

5. Zmadacknéte tlacitko Potvrdit.
Posuny linii

1. Na domovské obrazovce zmacknéte tladitko i,
2. Vyberte zplsob posunu
a. Posun o konkrétni vzdalenost v centimetrech.
1. Do Modrého pole napiste vzdalenost v centimetrech
2. Zmacknéte tlacitko Vlevo/Vpravo podle sméru, kterym chcete posun provést.
3. Dojde k posunu.
b. Posun na momentalni polohu
1. Zmacknéte tlacitko Vynulovani ve chvili, kdy chcete provést posun na momentalni
polohu
2. Dojde k posunu.

15



Navigace

”% @ RTK @ A
42/4 0O/NET 0.01 9.6km/m 4.15ha

Navigace Vas navadi pomoci optického znaceni. Vrchni lista znazorriuje smér a
miru odchyleni od navéadéci linie. Cislice ve stfedu pod navigaéni listou je
odchylka v centimetrech. Po jejich stranach se nachazi Sipky ukazujici smér,
kterym mate provést korekci fizeni.

Znaceni zpracované plochy

Zaznaceni zpracované plochy se ukladd pod ulohu, uloha je pfifazena k jednotlivému poli.
Proto musi obsluha zvolit farmu a pole na které bude provadét.

./Iu
.\V
—_—

1. Na domovské obrazovce zmacknéte tladitko | .
2. Tlacitko zméni barvu a za traktorem se zapne znaceni jiz zpracované plochy
3. Pro vypnuti znaceni opét kliknéte na tlacitko

16



Vytvoreni ulohy

1. Na domovské obrazovce zmacknéte pocitadlo Zpracovanych
ha.

2. Zmacknéte na tlacitko Nova uloha

Pojmenujte ulohu — naptiklad dle provadéné prace.

4. Potvrdte vytvoreni ulohy.

w

Vypnuti systému

1. Zamacknéte cervené tlacitko pojistky na hlavni spinaci
2. Zmacknéte hlavni spinac pro vypnuti systému

17

Zaznacena zpracovana plocha je
uloZzena k dané uloze. Vytvorenim
nové Ulohy se zpracovana plocha
vynuluje




Vice informaci naleznete v navodu k obsluze
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