VINOHRADNICTVI

b
: -
. ]

.
i

omniho

Naio TED do reainého provozu
ve vinarstvi VERITAS

Spolecnost AGRI-PRECISION s.r.0. se dlouhodobg specializuje na implementaci nastrojl precizniho zemédélstvi,
Mezi jeji hlavni produkty patfi polni navigace, autopiloty do strojii vSech znacek, GPS monitoring a zemédélské
roboty. AGRI-PRECISION s.r.0. je vyhradnim dovozcem autonomnich robot( francouzské spolecnosti Naio

Technologies pro Ceskou republiku a Slovensko.

Ing. Eduard Mach
Produktovy manazer
AGRI-PRECISION s.r.0.

Po lonské, velice uspésné,
demo tour s robotem Naio
TED po ceskych a slovenskych
vinafstvich nastal v leto§nim
roce pro spoleénost AGRI-
-PRECISION s.r.o. velky mil-
nik. A to uvedeni robota Naio
TED do redlného provozu
ve vinafstvi VERITAS spol
s.r.o. Pro robota je zde pfipra-
veno celkem 55 ha vinohra-
du se sponem radka od 140
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do 250 cm. Hlavni néplni prace
robota je okopavani ptikmen-
ného pasu pomoci aktivni
elektrické okopéavacky Boisse-
let Evolt Cutmatic.

Jedna z map, po které
se robot B
pohybuje, il
zelené linie K .
jsou ty, kde ma
robot spusténé ¥
nafadi, modré '
jsou prejezdy se
zvednutym nafadim,
celkova délka fadka této
mapy €inni 67 km

Pfed samotnym uvedenim
do provozu bylo nutné nejpr-
ve podrobné a presné zmapo-
vat vSechny vinohrady, kde se
bude robot pohybovat. Jelikoz

je zde robot provozovan na vel-
ké plose, vyvinuli jsme vlastni
metodiku  mapovani

vinic,
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Robot Naio TED provadi Gdrzbu pfikmenného pasu pomoci elektrické
okopavacky Boisselet Evolt Cutmatic
(zdroj AGRI-PRECISION s.r.0. 2024)

ktera se sklada z kombinace
vice zpisobll mapovani a na-
sledného odborného zpracova-
ni naméfenych dat.

Kompletni zmapovani vino-
hrada si mtze uzivatel robo-
ta provést sam, ale vzhledem
k rozsahlosti a odbornosti této
¢innosti je vhodnéjsi vyuzit
nasich komplexnich sluzeb
a nechat si tuto operaci pro-
vést formou sluzby na klic.
Vysledkem jsou presné mapy,
které jsou nasledné vyuzitel-
né po celou dobu Zivotnosti
vinohradt jak pro tento ro-
bot TED, tak i pro pfipadné
budouci automatizace, které
s jistotou prichdzi.

Robot je provozovéan s ak-
tivni okopavackou Boisselet
Evolt Cutmatic, kterou lze
osadit rliznymi typy nozi,
v tomto pripadé se osvéd<ily
»$avlové® noze s délkou 35cm
ve varianté ploché, tak i s trny.
Obsluha vyuzivd i moznost
osadit okopévacku predrad-
lickou, dle typu pudy a terénu
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vyuzivaji standardni radlicku,
ptihrnovaci disk, ¢i hvézdico-
vy kypfric.

O obsluhu robota se sta-
ra pan Jarmil Pospisil, ktery
je spolecné se svym bratrem
ve vinafstvi VERITAS spol
s.r.o. jednatelem. Podélil se
s nami o postiehy z praktické-
ho nasazeni ve svych vinicich.

Z pohledu obsluhy je ¢asové
ze strediska do vinohradu a jeho
naklddka a vykladka na privés.
Tato operace zabere obsluze cca
30 minut denné, jelikoZ vinohra-
dy se nachdzeji v okruhu 2km
od stfediska. Nésledné je nutné
robota dovést pomoci dalkové-
ho ovladace k fadku vinohradu
od kterého chci zatit préci a po-
moci mobilni aplikace robota
spustit. Déle uz veskerou praci
zastane robot sam. O prubéhu
préce robot informuje do mo-
bilni aplikace Naio Companion.
Z aplikace rovnéz mohu ménit
pracovni rychlost i hloubku na-
fadi kdykoli v prubéhu prace.

Pracovni rychlost se pohybuje
od 3 do 4,5 km/h, zilezi vzdy
na pudnich podminkach.

V tuto chvili ma robot od-
pracovano jiz pres 80 hodin
provozu, jedna se o tzv. efek-
tivni ¢as, kdy je robot spustén
v rezimu ulohy a vykonava
préci, v tomto ¢ase neni zapo-
¢itdno stani robota, manipu-
lovéni atd. Za tuto dobu robot

stihl okopat 209 km vinohradu
s prumeérnou spotfebou 4,23

Al

Vysledek préace po prljezdu robota Naio TED (zdroj AGRI-PRECISION s.r.0
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kWh. Pramérnd rychlost ro-
bota se pohybuje za celou dobu
prace kolem 2,7 km/h, s tim,
ze do této rychlosti se promita
i rychlost pfi otaceni. Celkem
je planovano s robotem odpra-
covat béhem letosni sezony ko-
lem 600 hodin.

JelikoZz se vinohrady nacha-
zeji v kopcovité krajiné kolem
obce Bosovice, je zde kladen
i velky narok na svahovou do-
stupnost robota, v nejstrméj-
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$ich mistech je tedy robot vy-
staven stoupanim se sklonem
20% a desetiprocentnim bo¢-
nim naklontim. V ramci pfi-
prav na uzivani robota, musel
byt terén ve vinohradu v né-
kterych mistech upraven tak,
aby se zde robot pohybovat
bez vétsich obtizi. Vysledkem
je, Zze robot se zde pohybuje
bez nadbyte¢nych zastavek
a jeho prace je tedy plynuld
a rychlda. Dal$im benefitem,
téchto dprav je, ze i standard-
ni technika se zde po téchto
upravach pohybuje snadnéji.

Jednou z vyhod robota jsou
jeho rozméry, jelikoz jeden
stroj je pouzitelny jak ve vi-
nohradech se sponem 140 cm
a vyskou sloupkt kolem 1,3 m,
tak i v $irokych radcich se spo-
nem 250 cm s vy$kou sloupki
az 2,1m. V ptipadé vinohra-
da s tuzkym sponem vyuzivaji
ve vinafstvi k okopavani por-
talovy nebo pdasovy traktor
a v pripadé Sirokych radka
kolovy traktor. Robot tedy
v tomto ptfipadé nahrazuje 3
stroje.

Mezi dalsi vyhody patti kva-
lita préce, kterd je déna citli-
vosti elektrické okopavacky
a i tim, Ze robot se pohybuje
nad fddkem a okopédva sou-
¢asné obé strany radku. Prace
nad fddkem je i obecné lepsi
nez prace se stranovou okopa-
vackou, jelikoZ pfi sou¢asném
okopavani obou stran nevzni-
kaji tzv. ,,mikroterasy*.

Kdyz shrneme dosavadni
praktické zku$enosti, tak takto
specializovany robot je scho-
pen v redlném provozu dosa-
hovat vy$8i vykonnost a vyssi
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Aplikace Naio Companion, vlevo: nahled na aktualni praci robota (Ize vidét: aktualni rychlost, dobu potfebnou
na dokonceni prace atd.), vpravo: nahled do historie prace (Ize vidét: celkovy ¢as prace, primérnou rychlost,
ujetou vzdalenost a mnoZstvi spotfebované energie)

kvalitu prdce nez dosavadni
standardni technika s fidicem.
Soucasné vétsinu prace prove-
de sam a obsluha se muze vé-

novat jinym pracim. Je velmi  zménit pracovni postupy proti
vhodné prizptisobit podminky  dlouhodobym zvyklostem.
pro praci robota v mistech,

kde to dava smysl a ¢astecné

Ing. Miroslav Kozak
[ 732659857

Podzimni ozelenéni

Uhor pfed vysadbou
Prokyprovaci smés
Prokypfrovaci smés - podzim
Smési pro dotacni tituly

Q S[ED S[RVK[ pro vinare

Travni smési do sadu a vinic

www.seedservice.cz
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Ing. Jifi Veverka

Ing. Vladimir Najman
- 603142647
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