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Roboty nachazeji
rostouci uplatneni

Zdastupci spole¢nosti AGRI-
-PRECISION s. r .0. prezentovali
zajimavé vysledky porovndni
vykonnych traktord a robota.
Velky traktor nejvyssi vykono-
vé kategorie predstavuje vyssi
investici, zpUsobuje vys$si utuzeni
pady, pro své nasazeni vyzaduje
velké a ndkladné pripojné stroje.
Nicméné jeho uvedeni do provo-
ZU je mozné bez nutnosti zmény
pristupu.

Robot, napriklad dvoupdsovy
model T2 s vykonem az 230 k od
znacky AgXeed, vyzaduje nizsi
vstupni investici, postacuje mu
bézné jednoduché a levné ndra-
di, s nimz zdroven i méné utuzuje
padu. Robot ale mize pracovat
soustavnéji, redlné napriklad

20 hodin denné. Ovéem zavede-
ni robota do provozu vyzaduje
zmeénu organizace prdce.

Priklady z praxe
Zajimavé vysledky ukdza-

li z&stupci spolecnosti AGRI
PRECISION na prikladu rodinné
farmy, kterd se primarné zabyvd
péstovdnim zeleniny na vymére
200 hektarl (a 700 hektard ve
sluzbdch). Zelindfsky podnik ve
stfednich Cechdch je orientovdn
na moderni technologie, takze
od skupiny NEOAGRO vyuzivd evi-
denci AGRONOM, Evidenci pldy
AG Tracker, systém AGRI-PLAN,
autopiloty a dalsi technologie.

Ze zjisténych dat vyplyvd, ze

v podniku nejvice prdce zauiji-

md ochrana rostlin a hned na
druhém misté je zpracovani pldy.
Z pohledu ¢asoveé ndro¢nosti

a pracnosti nejvice ¢asu vezme
pravé kultivace pddy s naradim

o mensich zdbérech a pfi nizsich
rychlostech. Velky traktor md
relativné omezené moz-
nosti nasazeni, hlavné pro
podmitky a zpracovdni
pady. V lehéich ¢innos-
tech nepracuje a zastane
tak v podniku pouhou

Také zpracovani pady po sklizni je vhodnou &innosti pro robota

Ukazuje se, Ze roboty jsou vhodné pro opakujici se ¢innosti, jako je pravé

Tradiéni tour s odbornymi semindf¥i skupiny NEOAGRO pfinesla hosttiim mnoho zajimavych
informaci i ze Zivé diskutované oblasti uplatnéni robotl v zemédélstvi. Zastupci praxe Fesi
otdzky spojené s porovndnim traktord a robotu éi skuteéné ndroénosti uvedeni takového

autonomniho prostredku do provozu.

Text Petr Benes,
foto archiv
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zpracovani pidy nebo muléovdni, a lze je provozovat v praxi

jednu tretinu ¢asu. Naproti tomu
pdsovy robot diky své flexibilité
zvlddne daleko vice ¢innosti -
skoro pét set hodin z celkového
poctu 900 hodin. Je univerzalnéjsi
diky tomu, Ze je mensi, Ize za néj
zapojit vice ndradi.

Zkusenosti z regenerativniho
zemédélstvi

Dalsim prikladem byl podnik

z Jizni Moravy, ktery hospodafi
formou regenerativniho zemé-
délstvi na vymére 1863 hektard.
Firma si své fungovani jiz neumi
predstavit bez vyuzivani autopi-
lotd, referencnich stanic a sys-
téma Prefarm &i AGRI-PLAN od
skupiny NEOAGRO. V podniku je
daleko vétsi podil mulCovani, po-
rosty se zaklddaji pfimym setim
do meziplodiny.

Celkovd vyméra prdce ¢ini

10 742 hektard a celkovy ¢as

praci ¢ini 1707 hodin. Zkusenosti

z tohoto podniku ukdzaly, ze prdce

38 mechanizace 2/2026

www.profipress.cz



velkého traktoru se vyuzivd na
1258 hektarech po celkovou dobu
263 hodin. Traktor tak zastane
prdci na poloviné celkové vyméry
kultivované plochy a to proto, Ze si
nemUze zapojit muléovaé. Naproti
tomu pdsovy robot je opét uni-
verzaln&jsi, mlze prdci provadét
kontinudlné a je schopen zastat
veskeré ¢innosti. Bez problému
zpracuje i malé pozemky.

Konvenéni podnik

s chovem prasat

Dalsi zajimavé zkusenosti

s porovndnim vykonny taha¢
versus pdsovy robot prinesl|
dalsi podnik z jizni Moravy, ktery
hospodafi na 1321 hektarech

se zamérenim kromé konvencni
produkce téz na chov prasat.
Od skupiny NEOAGRO vyuziva

v praxi systémy Agronom, AG
Tracker a NIR senzor. Provoz
podniku je pFizplsoben pro ply-
nulé fungovdni s traktory vyssi
vykonové tridy. Sto procent
prdce na polich tak dokdzou
pracovnici podniku zvlddnout

CAGRO

Planovani
operaci
Zacatek a
konec prace,
Zahloubit
naradi

Hlavni prace
10 km/h

Zvednout
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Pojezdové linie pro robota je nutné pfipravit dopfedu v pFislusném
software, a to véetné nastaveni za¢datku a konce prdce, zahloubeni
a zvednuti nafadi a pojezdovych rychlosti pro hlavni prdce a otaceni

s velkymi traktory. Avsak stejné
dobre by to mohli zvlddnout
s robotem.

Pro jednodussi prace

jsou jiz realitou

Jednatel spole¢nosti AGRI-PRE-
CISION Ing. Michal Krutis infor-
moval pfitomné o tom, Ze pra-
covnici této firmy jiz maji znacné
zkusenosti s praktickym vyuziva-
nim robotd v zemédélstvi. Firma

jiz prodala Fadu strojd koncovym
uzivatellm, ktefi je vyuzivaji po
celou sezonu. Ukazuje se, ze ro-
boty jsou vhodné pro opakujici se
¢innosti, jako je prdavé zpracovdni
ptdy &i pleckovdni anebo mulc¢o-
vdani, a lze s nimi pracovat v praxi.
Vyuziti pro sloZitéjsi prdace, jako je
seti ¢i ochrana rostlin, je otdzkou
blizké budoucnosti, neZ se vyresi
kontrola kvality prace naradi
robotem v redlném case.

Ugastnici semindid se také do-
zvédéli, cojiz nyni Ize délat jako
pfipravu na efektivni nasazeni
robotl do zemédélské praxe.
Zvladnuti nékolika postupnych
krokd je podminkou Uspésného
nasazeni robota.

Moderni roboty pro zemédélstvi
samy neuvazuji, spise jen vykondvaiji
predem stanovené ¢innosti. Prvnim
krokem je tedy vytyceni mista, ve
kterém se robot bude pohybovat -
a to zamérenim hranic pole. DalSim
krokem je napldnovdni pojezdd

v pfislusném softwaru, ve kterém
Ize nastavit zacdtek i konec prdce,
zahloubeni a zvednuti ndradi a po-
jezdové rychlosti pro prdcii otdceni.
Pojezdové linie pro potreby auto-
pilotu si lze také pripravit dopredu,
ato v systému AGRI-PLAN. Clovék,
ktery prdci pldnuje, md moc nad tim,
co se bude na poli dit, a md informa-
ce o ¢asech a otdckdch.

Jakmile jsou pfipravené pojezdo-
vé linie, Ize optimalizovat pojezdy
stroje, k cemuz Ize efektivné
vyuzivat data ze softwaru Moje
AG Info. B
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VYSSi VYKONOST
USPORA POSTRIKU

OPTIMALNI APLIKACE

Variabilni aplikace po tryskach
Kompenzace davky pFi zataceni
Regulace velikosti kapky

agri-precisi{;n

SKUPINA

CAGRO

Pulzni prestavba postrikovace

LACOS PWM

Cilena ohniskova aplikace
Vypinani po tryskach

EFEKTIVITA
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Precision in Software
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